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RSA Elektrische Schubstangen-Antriebe

WAS SIND DER RSA UND DER GSA?

Der RSA ist ein flexibler, elektrisch schraubengetriebener
Stangenantrieb. Das Standardmodell RSA-ST ist in sechs GroBen
erhaltlich. Das Modell RSA-HT mit hoher Kraft ist in den vier
groBeren GroBen erhaltlich und verfiigt tber starkere
Drehmomentiibertragungskomponenten
(Kupplungen, Riemenscheiben, Riemen)
und Axiallager mit hoherer Kapazitat.

RSA HT

Der
gefiihrte
RSA (GSA)
erganzt die
Konstruktion um
Fihrung und Lastabsttitzung.
Der GSA-ST ist in den 4 kleineren

GroBen erhéltlich. Der GSA-HT, der in —
den GréiBen 24 und 32 erhltlich ist, bietet O—F
die Drehmomentiibertragungskomponenten und

die Schubkraft der gleichen RSA-GrdBen. Schnelle Ligferung

Siehe 3600-4235 fir Informationen iiber den GSA. L

ELEKTRISCHE SCHUBSTANGEN-ANTRIEBE VON TOLOMATIC Kombirilertar AkGuator & Motor
RSX

IMA IMAS

GSA
|

ERD RSH RSA

Hygienischer

Kostengiinstiger Hygienischer Hohe Kraft Extreme Kraft Gefiihrter Integrierter Integrierter
Elektrozylinder  Elektrozylinder  Elektrozylinder  Elektrozylinder  Elektrozylinder Servoantrieb Servoantrieb
Schub bis zu 2 kN 35 kN 58 kN 294 kN 18 kN 36 kN 11 kN
Geschwindigkell 4 opysek  osmiSek  3TmSek  08mSek  3imSek  13miSek 0,5 m/Sek
Hublénge bis zu; 0,6m 1,2m 1,5m 1,5m 09m 0,5m 0,5m
Gewinde-/ Trapez, Kugel, Trapez, Kugel,
Muttertyp Trapez, Kugel Kugel, Rolle Rolle Kugel, Rolle Rolle Kugel, Rolle Kugel, Rolle

Fiir vollstandige Informationen siehe www.tolomatic.com oder Literaturnummer:

Literatunummer: 2190-4013 (OF)  2100-4010  3600-4237 (OF) 2171-4004 (DF) 3600-4235 (OF) 2700-4009 OF)  2700-4014

(Nicht alle Modelle verfiigen liber die angegebenen Maximalwerte, d. h.: Maximaler Schub ist bei maximaler Geschwindigkeit eventuell nicht verfiigbar)

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA-ST ELEKTRISCHE SCHUBSTANGEN-ANTRIEBE
ENDURANGCE TECHNOLO GYSM Encurance Techiology-Prociks s

fiir hochste Haltbarkeit fiir eine lange
A Tolomatic Desian Principle

Lebensdauer ausgelegt.
Der RSA-Kolbenstangenantrieb mit Spindeltechnologie ist ideal flir Anwendungen mit mittlerer bis hoher
Schubkraft bei gefuhrten Lasten. Durch die kompakte Bauweise und die zylinderformige Bauart ist diese Losung
ideal flr Anwendungen, die bisher mit pneumatischer oder hydraulischer Kraft gelost wurden. Es stehen viele
Montageoptionen zur Verfiigung, so dass der Antrieb in zahlreichen Anwendungen eingesetzt werden kann.
Auftragsbezogene Anfertigung in Hublangen bis zu 1,5 m mit =
VIELFALTIGE

Gewindetechnologien Ihrer Wahl stehen zur Verfigung.
GEWINDETECHNOLOGIEN

ZUR AUSWAHL STEHEN:

» Stabile Muttern aus Bronze oder X
technisch entwickelten Harzen bieten
leise Laufleistung bei niedrigsten
Kosten; spielarme Konstruktion
verflgbar

*Kugelmuttern bieten Effizienz zu
kostengunstigem Preis; spielarme
Konstruktion verflgbar

HOHE POSITIONIERGENAUIGKEIT
POSITIONIERGENAUIGKEIT DER GEWINDESPINDEL

Rollengewinde + 0.07102mm/300mm
Metrische Kugelumlaufmutter + 0.057mm/300mm

VORDERES
GEWINDESTUTZLAGER

Speziell entwickelte Konstruktionsharz-

Tolomatic... MAXIMALE HALTBARKEIT

EXCELLENCE IN MOTION

MASSGESCHNEIDETER MOTOR
ZUR AUSWAHL STEHEN:

*Bestimmen Sie den zu installierenden Motor und der
Aktuator wird mit dem passenden Motorflansch geliefert MOTORAUSRICHTUNG
*Bestimmen Sie den zu installierenden Motor und .ZéJR| l"\UgWAHLb.SJEgIEN:
. senden ihn zur werkseitigen Montage an Tolomatic '8 Iniing-Option verbindet den
1 51 Antriebsmotor direkt mit der

\\\ ¢ der Motor wird von Tolomatic

Gewindespindel (iber eine Kupplung
‘\ montiert und geliefert

und ist typischerweise eine einteilige
Gehéusekonstruktion flr eine optimale
Ausrichtung und Unterstlitzung des
Motors

*Die parallel-gegenlaufige Option
minimiert die Gesamtldnge des
Aktuators und verbindet den
Antriebsmotor mit der Gewindespindel
{iber einen Riementrieb mit dem
Ubersetzungsverhaltnis 1:1 oder 2:1.

HOCHDRUCKLAGER

Einzigartiges Design des
Hochdrucklagers verhindert
Rundlauffehler und isoliert
die axialen Kréfte fir die
Gewindespindel.

INTERNE Stiitzlager sorgen fiir eine kontinuierliche

SCHUBSTANGE STOSSDAMPFER Unterstiitzung der Gewindespindel,
¢ Stahl-Schubstange p "

ermdglicht Anwendungen Ségﬁgzvrciﬁfdeer_stipgtzen

mit extrem hoher Kraft Muttersystem beidseitig
¢ Salzbad- vor Beschadigung am

Nitrierbehandlung sorgt Hubende

fir ausgezeichnete

Karrosionshestandigkeit,

Oberflachenhérte und

Resistenz gegen das

Anhaften von potenziellen

Verunreinigungen

VORDERES
SCHUBSTANGEN-
STUTZLAGER

STANGEN +Stiitzt die Schubstange und
ST ABSTREIFER den Witz it de
. gesamte Hublange
Gemeinsame Verhindert das e
e Eindringen von sEinzigartiges Stiitzlager-

Schnittstelle fiir vielfaltige

Material erméglicht ei
Stangenkopf-Losungen aterial ermoglicnt einen

reibungslosen Betrieb und
die Unterstiitzung der
Schubstange

Verunreinigungen in das
Gehause und erhdht so
die Lebensdauer des
Antriebs

Tolomatic

1-763-478-8000

ENTLOFTUNGS-/_
REINIGUNGSANSCHLUSSE

o Standardfunktion der
Aktuatoren GroRe
RSA 32,50,64

*Wig in dieser Ansicht
zu sehen ist, sowohl
auf der Unterseite
als auch auf der
gegenlberliegenden
Seite des Aktuators

*\lerwendung als Entliftungsanschiuss: st Luft
in das Innere des Antriebs strémen. Verhindert
den Aufbau eines Luftliberdrucks bei schnellen
Zyklen und somit eine zusétzliche Belastung
des Aktuators. Verwendung als Sperrluft- und
ReinigungsanschluB: Uber Luftschliduche und
Filter kann das Innere des Aktuators gespult
und unter Uberdruck gesetzt werden, damit
Verunreinigungen, die die Lebensdauer des
Aktuators vermindern kénnten, nicht in das
Innere des Aktuators gelangen kdnnen.

GEWICHTSPARENDE
ALUMINIUM-
KONSTRUKTION

¢ Schwarz eloxiertes
Extrusionsdesign ist auf
Steifigkeit und Festigkeit
optimiert

INNENNUTLAGER

o Speziell entwickelte Konstruktionsharz-
Fiihrungslager erméglichen eine
Verdrehsicherung der Schubstange

o Stlitzt die Schubstange und den Muttersatz
{ber die gesamte Hubldnge

sExterne Schalterkandle an
allen Seiten ermdglichen
die einfache Platzierung von
Positionsanzeigeschaltern

§ OPTIONEN

Auf Seite 7 finden Sie eine vollsténdiae Liste der
RSA-Optionen, einschlieBlich der HT-Option mit
hohem Drehmoment

Tolomatic

1-763-478-8000
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RSA-HT OPTION
ENDURANCE TECHNOLOGY

A Tolomatic Desian Principle

Die HT-Option ist eine Option mit hoherer Schubraft flr die BaugroBen
24,32, 50 und 64 der RSA-Familie. RSA-Antriebe mit Rollengewinden
sind immer Antriebe mit HT-Option. Verwenden Sie die Software von

Tolomatic im Internet zur GréBenbestimmung, um festzustellen, ob die

WAHLEN?

Tolomatic... MAXIMALE HALTBARKEIT

EXCELLENCE IN MOTION

WARUM DIE

OPTI ON EN (Sofern nicht anderweitig vermerkt, flr alle RSA-Antriebe verfligbar)
+METRISCHE OPTION

HT-OPTION

*SCHALTER

* Komponenten mit hoherer Festigkeit
iibertragen das Drehmoment vom
Getriebe/Motor iiber den Aktuator

*IP67

Mit metrischen Gewindebohrungen fiir die Befestigung der Last am Stangenende und des Aktuators an den entsprechenden Montagefléachen

Wihlen Sie aus: Reed, Solid State PNP oder NPN, alle verfiighar als SchlieBer oder (ffner

HT-Option fiir Ihre Anwendung geeignet ist.

STANDARDFUNKTIONEN
Eine vollsténdige Liste der RSA-
Standardfunktionen finden Sie

auf Seite 4.

~ UBERARBEITETE
LMI- UND RP-
GEHAUSE

Speziell fiir die Aufnahme
grbBerer Motoren und Getriebe
mit héheren Drehmomenten
und gréBeren Lochkreisen

(bis 6,5", 165 mm).

DAUERHAFTES
RIEMENMATERIAL

Polyurethan-Zahnriemen
mit hohem Drehmoment
und Carbon-Zugkordeln
bietet eine ausgezeichnete
Dehnungsfestigkeit.

VERBESSERTE
HOCHDRUCKLAGER

— MASSGESCHNEIDETER MOTOR (Standardfunktion)

eSchmiernippel ermdglicht eine bequeme
Nachschmierung fiir eine langere
Lebensdauer der Gewindespindel

¢ Geeignet fiir die Montage von groBen Motoren
mit bis zu 165 mm-Lochkreisdurchmesser

ZUR AUSWAHL STEHEN:
*Bestimmen Sie den zu installierenden Motor und der
Aktuator wird mit dem passenden Motorflansch geliefert

*Bestimmen Sie den zu installierenden Motor und senden ihn
zur werkseitigen Montage an Tolomatic

*Der Motor wird von Tolomatic montiert und geliefert

IP67 OPTIONEN

Besténdig gegen Wassereintritt
in 1 m Tiefe fur bis zu 30 Min.

.l

RSA HT-Aktuatoren werden
mit Schrégkugellagern

fir hohe Axialkréfte in
abgestimmter Paarbauweise
geliefert, um Rundlauffehler
zu vermeiden und die
Gewindespindel von axialen
Kréften zu entlasten.

VIELFALTIGE GEWINDETEGHNOLGIEN

ZUR AUSWAHL STEHEN:

¢ Stabile Muttern aus Bronze bieten leise
Laufleistung bei niedrigsten Kosten; spielarme
Konstruktion verfiigbar

*Kugelmuttern bieten Effizienz zu kostengiinstigem [

Preis; spielarme Konstruktion verflgbar

*Rollengewindemuttern bieten die hochst erziel-
baren Werte flir Schubkraft und Lebensdauer
(HT-Option)

=

HOCHBELASTBARE
INTERNE
STOSSDAMPFER

StoBdampfer schitzen das
Gewinde- und Muttersystem
beidseitig vor Beschadigung am
Hubende

Tolomatic

1-763-478-8000

=2 P,

Statisch Spezialdichtungen fiir den Basisschutz gegen Eindringen von Wasser und Staub
nur in den GroBen 32,50,64: HT-Antrieb (LMI und RP); ST-Antrieb (nur RP-Motorbefestigung)

MONTAGE

STANGENKOPF
; o MET: Stangenkopf

*MP2; Montageglatten

mit AuBengewinde fiir die FuBmontage
* GLV: Gabelstan- *FFG: Frontflansch
genkopi fiir fiir die
chwenkhalterung stangenseitige
Montag
o SRE: *TRR: Halterung
Gelenkstangenkopf mit Drehzapfen
fiir Schwenkhalterung fiir Drehhalterung
¢ ALC: _ Nachfolgend nur fir RP-Motorbefestigung
Stangenkopf mit +BFG: Riickflansch
Ausgleichskupplung fiir die Montage
zum Ausgleich von auf der
Fluchtungsfehler gegeniiberliegenden
*XR: Stabverlén- Seite des
gerung zum Trennen Stangenkopfes
der Last vom Antrieb +PCD: Gabel
'Fps: Osenhalterung
iir
Schwenkhalterung
SCHMIERNIPPEL

sNachschmiersystem
verlangert die
Lebensdauer
der Spindel

o\ereinfachtes
Nachschmieren

ohne Demontage =.\

¢ Standardfunktion flir alle HT-Optionen der

GEWINDE-
STANGENKOPF

Gemeinsame Schnittstelle RSA-Aniriebe

flr vielféltige Stangenkopf- * Die Ausrichtung der Schmiernippel ist

Lsungen nicht vordefiniert. Eine kundenspezifische
Ausrichtung kann als Produktanderung
angefordert werden.

1-763-478-8000

Tolomatic
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RSA ST Elektrische Schubstangen-Antriebe sistlnatccm tir gy

Auswahl der Aktuator

GROSSE: ALLE Finheiten: metrisch™

** Die metrischen RSA-Antriebe verwenden die gleiche Spindel wie die RSA-Zoll-Antriebe. Gewindebefestigung und Stiftbohrungen sind metrisch.

0
N

|
G
/

)
|

A
A
REHM

mm mm/Umdr, N N mm/300mm mm mm kg-cm? kg-cm? N-m
304,8 |SNO1 25,40 311 N/A 0,25 0,18 9,5 0,02 0,0002 0,08
304,8 |SNO2 12,70 311 N/A 0,15 0,18 9,5 0,01 0,0001 0,07
12 | 304,8 |SNO5 5,08 311 N/A 0,15 0,18 9,5 0,01 0,0001 0,08
304,8 |BZ10 2,54 311 N/A 0,15 0,20 9,5 0,01 0,0001 0,09
304,8 |BN()08 3,18 578 1.334 0,08 0,38 9,5 0,01 0,0001 0,06
457,2 | SNO1 25,40 311 N/A 0,25 0,18 28 0,03 0,0002 0,16
457,2 | SNO2 12,70 311 N/A 0,15 0,18 9,5 0,01 0,0001 0,10
16 | 457,2 |SNO5 5,08 311 N/A 0,15 0,18 95 0,01 0,0001 0,09
457,2 |BZ10 2,54 311 N/A 0,15 0,20 9,5 0,01 0,0001 0,14
457,2 | BN(L)08 3,18 578 1.334 0,08 0,38 98 0,01 0,0001 0,06
609,6 |SNO2 12,70 890 N/A 0,13 0,18 15,9 0,24 0,0006 0,21
609,6 |SNO4 6,35 890 N/A 0,25 0,18 15,9 0,23 0,0005 0,24
609,6 |SNO8 3,18 890 N/A 0,25 0,18 15,9 0,22 0,0005 0,26
o4 609,6 |BZ10 2,54 2.682 N/A 0,15 0,20 15,9 0,22 0,0005 0,42
609,6 |BN()05 5,08 3.670 6.276 0,08 0,38 15,9 0,22 0,0005 0,27
609,6 |BN(L)02| 12,70 1.521 4.764 0,08 0,38 12,7 0,24 0,0003 0,27
609,6 |BNMO05 5,00 3.861 11.997 0,10 0,08 16,0 0,22 0,0005 0,28
609,6 |BNM10 | 10,00 1.931 8.501 0,10 0,08 16,0 0,22 0,0005 0,25
914,4 |BZ10 2,54 3.492 N/A 0,15 0,20 19,1 0,36 0,0010 0,52
914,4 |BN)02 | 12,70 2.375 14.964 0,10 0,38 19,1 0,38 0,0011 0,35
30 914,4 | BN(L)05 5,08 4.226 7.224 0,08 0,38 19,1 0,36 0,0010 0,32
914,4 | BNM05 5,00 6.036 13.701 0,10 0,08 20,0 0,36 0,0013 0,34
914,4 |BNM10 10,00 3.016 21.000 0,10 0,08 20,0 0,38 0,0013 0,33
914,4 | BNM20 20,00 1.508 11.387 0,05 0,13 20,0 0,42 0,0015 0,36
1219,2 | BZ10 2,54 7.936 N/A 0,15 0,20 25,4 1,61 0,0032 1,47
1219,2 | BN(L)O1 25,40 3.372 10.231 0,10 0,38 25,4 1,88 0,0041 0,72
1219,2 |BN(H02 | 12,70 6.748 23.820 0,10 0,38 25,4 1,68 0,0034 0,71
50 | 1219,2 |BN({L)04 6,35 | 13.496 22.948 0,10 0,38 25,4 1,63 0,0033 0,79
1219,2 | BNM05 5,00 | 10.440 17.949 0,05 0,10 25,0 1,62 0,0032 0,79
1219,2 [BNM10 | 10,00 8.567 14.999 0,05 0,10 25,0 1,65 0,0033 1,03
1219,2 | BNM25 24,90 3.430 11.285 0,10 0,13 25,0 1,87 0,0040 1,06
1524 |BZ10 2,54 7.922 N/A 0,15 0,20 38,1 6,47 0,0160 3,76
1524 |BN()53 | 47,92 2.393 26.516 0,10 0,38 38,1 8,35 0,0201 1,58
1524 |BN(H02 | 12,70 8.981 50.719 0,10 0,38 38,1 6,60 0,0163 1,32
64 1524 | BN(L)04 6,35 | 17.917 30.008 0,10 0,38 38,1 6,50 0,0161 1,42
1524 | BNM05 5,00 9.043 29.865 0,05 0,10 40,0 6,49 0,0161 1,13
1524 | BNM10 10,00 9.043 33.255 0,05 0,10 40,0 6,55 0,0162 1,77
1524 |BNM20 | 20,00 5.703 24.590 0,05 0,13 40,0 6,80 0,0167 1,82
Wenden Sie sich an Tolomatic fiir Optionen mit einer hiheren Genauigkeit und einem geringeren Spiel.
BN Kugelmutter 1 (L) steht fiir Kugelgewinde mit geringem Spiel: Spiel = 0,0020” (0,05 mm)
Emr Eﬂge:muﬁer H-Seriel Spiel g * Bei den SN- und BZ- Gewinde gilt: maximaler kontinuierlicher dynamischer Schub unter Beriicksichtigung
BN Kug;mg Qgtﬁggﬁgem pie der Begrenzung von Schub x Geschwindigkeit.
BZ Mutter aus Bronze ** Bei den RN-, BN- und BNL-Gewinde spiegelt die dynamische Tragzahl 90 % Zuverlassigkeit fiir 1 Million
RN Rollengewinde Umdrehungen wider.
SN Robuste Mutter

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST Elektrische Schubstangen-Antriebe T, [EE

Auswahl der Aktuator

GROSSE: 12,16: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSBEREICHE LEISTUNG
HUB (mm)
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g (fg @ ==5N05
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GROSSE: 24: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSBEREICHE
HUB (mm)
0 N R % & o
50 - —— = 1270
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% | é €N--- BNO2
E4OA 1016°= 9""BN|V”0
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E‘, ] E|@—:swn2
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HUB (Zoll)

SPINDEL-TYP | BESCHREIBUNG SPINDEL-TYP | BESCHREIBUNG

BN Kugelmutter BZ Mutter aus Bronze
BNH Kugelmutter H-Serie RN Rollengewinde
BNL Kugelmutter mit SN Robuste Mutter
geringem Spiel

BNM Kugelmutter metrisch

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST Elektrische Schubstangen-Antriebe sistwlaticcm i

Auswahl der Aktuator
GROSSE: 32: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSBEREICHE LEISTUNG
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BN Kugelmutter BZ Mutter aus Bronze
BNH Kugelmutter H-Serie RN Rollengewinde
BNL Kugelmutter mit SN Robuste Mutter
geringem Spiel
BNM Kugelmutter metrisch

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST Elektrische Schubstangen-Antriebe Shoonloan i,
Auswahl der Aktuator ]
GROSSE: 64: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSBEREICHE

LEISTUNG
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GROSSE: 12,16: PV-GRENZEN (Robuste Muttern)
GESCHWINDIGKEIT (mm/Sek.)
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GESCHWINDIGKEIT (Zoll/Sek.)
PV-GRENZEN — R e
BNL Kugelmutter mit SN Robuste Mutter
PV-GRENZEN: Jedes Material, das eine gleitende Last trégt, - ﬁiﬂlﬁiﬂ”nif‘i'w

wird durch Warmeentwicklung begrenzt. Die Faktoren, die
die Warmeerzeugungsrate in einer Anwendung beeinflussen,
sind der Druck auf die Mutter in Pfund pro Quadratzoll und die Schubkraft
Oberflichengeschwindigkeit in FuB pro Minute. Das Produkt dies- ((Max_ schubkraﬂ_BeWertung)) X (
er Faktoren ist ein MaB fiir den Schweregrad einer Anwendung.

Geschwindigkeit
(Max. Geschwindigkeits-Bewertung) | < 0,1

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST Elektrische Schubstangen-Antriebe choloniccan i
Auswahl der Aktuator

GROSSE: 24 (SN): PV-GRENZEN (Robuste Muttern) LEISTUNG
GESZE!-IWINDIGKEIT (mlgggSek.)
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GESCHWINDIGKEIT (Zoll/Sek.)
GROSSE: 24,32,50,64 (BZ): PV-GRENZEN (Muttern aus Bronze)
GESCHWINDIGKEIT (mm/Sek.)
0 25 51 76 102 127 152 178
2,000 8,896
[62/5210 M
5 : =3
L L
oc 1,000 4,448 5
= |z @
E .@m..: ............. . E
] i SN (R i 7
0 E """""""""""" f ............. 0
0 1 2 3 4 5 7
GESCHWINDIGKEIT (mm/Sek.)
PV-GRENZEN o ;:Z:::nz;;fm Sm b
PV-GRENZEN: Jedes Material, das eine gleitende Last tragt, wird BAM ﬁﬁgzaﬁ?ﬁmﬂ"““

durch Warmeentwicklung begrenzt. Die Faktoren, die die
Warmeerzeugungsrate in einer Anwendung beeinflussen, sind

der Druck auf die Mutter in Pfund pro Quadratzoll und die ( Schubkraft Geschwindigkeit

Oberfléichengeschwindigkeit in FuB pro Minute. Das Produkt die- (Max. Schubkraft-Bewertung)) X ((Max. Geschwindigkeits-Bewertung)) < 0,1

ser Faktoren ist ein MaB fiir den Schweregrad einer Anwendung.

Tolomatic 1-763-478-8000
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sizeit.tolomatic.com fiir
eine schnelle und genaue
Auswahl der Aktuator

LEISTUNG

o

RSA ST Elektrische Schubstangen-Antriebe

KUGELGEWINDE LEBENSDAUER-DIAGRAMME
GROSSE: 12, 16, 24, 32

o
i S
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7 C ==== 32 BNM20 J =24 BNO2
Q D == = 32 BNMO05 K nessneen 12,16 BNO8
1.200 5 E ====24 BNMO5 —5.338
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o 0. \~ ~, E
. 7
3 wal Nl @ 3
400 e — —- I 1.779
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Y ‘r s
889’6 BN Kugelmutter
BNH Kugelmutter H-Serie
0 e 0 BNL Kugelmutter mit
T . geringem Spiel
‘I_ o Y ©o® é Q 2 88 é § § § § é § § § § 8 § § § § 8 BNM Kugelmutter metrisch
I — [SIEEN S 00O g9 g 2282 BZ Mutter aus Bronze
LEBENSDAUER (Millionen von Zoll) - S s AN Rollngewinde
— SN Robuste Mutter
GROSSE: 50, 64 - 2
LEBENSDAUER (Millionen von mm) o S L .28 . 5283
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HINWEIS: Die Lo erwar-
tete Lebensdauer eines
Kugelgewinde-Linearan-
triebs wird ausgedrtickt als
die linear zurtickgelegte
Strecke, die 90 % des
Korrekt gewarteten her-
gestellten Kugelgewindes
erfiillen oder (iberbieten.
Dies ist keine Garantie und
diese Grafik sollte aus-
schlieBlich zur Schatzung
verwendet werden.

Die zugrunde gelegte Formel, die diesen Wert
definiert, ist:
C 3
Lio _( P, . ﬁ =
LyoVerfahrweg Lebensdauer in Millionen
Einheiten (mm), wobei:
C = Dynamische Tragzahl (N)
P. = dquivalente Last (N)
Wenn die Last (iber alle
Bewegungen hinweg konstant ist,
dann ist:
tatséchliche Last = dquivalente Last

j& = Gewindesteigung (mm/Umadr,)

Tolomatic

Verwenden Sie die nachfolgende Berechnung ,effektive Last”, wenn
die Last wéhrend des gesamten Hubs nicht konstant ist, Verwenden
Sie in Féllen, bei denen nur geringe Variationen der Last auftreten, die
groBte Last fiir die Berechnungen der Lebensdauer.

Wobei:

(P2)+L3(Ps)3+Ln(Py)°
L

P 3\/ L1 (P)°+L

P, = 4quivalente Last (V)

Pn = Jede Schrittweite bei unterschiedlicher Last ()

L = Pro Zyklus zuriickgelegte Gesamtdistanz (Hub ausfahren +
zuriickholen) [L =Ly + Lo + L3 + L]

L, = Jede Schrittweite des Hubs bei unterschiedlicher Last (mm)

1-763-478-8000
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sizeit.tolomatic.com fiir

eine schnelle und genaue

Auswahl der Aktuator

RSA ST Elektrische Schubstangen-Antriebe
GEWINDESPINDEL-KNICKBELASTUNG

8 LEISTUN
GROSSE: 12,16,24,32 0 s onm) STUNG
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A HINWEIS: Die angegebenen Knickbelastungsgrenzen gehen von einer perfekten Ausrichtung = ﬂﬁg‘gsfgus o
aus. Es wird empfohlen, zusatzliche Sicherheitsreserven zu verwenden, inshesondere bei AN_| olengeninde

Anwendungen mit hoher Schubkraft.

Tolomatic

1-763-478-8000
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RSA ST Elektrische Schubstangen-Antriebe i

Auswahl der Aktuator

GROSSE: Alle TECHNISCHE DATEN
Metrisch
GEWICHT TRAGHEITSMINDERUNG
wl pro mm @
<2 BASIS LMI RP1 RP2 ~ Hub LMI RP1 RP2
28 kg kg kg kg | g/mm | kg-cm? | kg-cm?2 | kg-cm?
121 023 10,41 10,32| NA | 1,79 |0,0879 | 0,4395 | N/A ot somack
16 | 0,27 |1 0,41 |0,36 | N/A | 2,86 | 0,0879 | 0,4395 | N/A umlﬁgt'li'}izsuc.:‘;vor
24 | 1,27 | 041 [ 0,77 [ 1,00 | 6,07 | 0,0879 | 0,4395 | 0,3516 Dichtungssatz zum Schutz gegen Staub und und nach dem Kauf

32 | 240 | 0,64 | 1.27 | 145 | 857 | 05274 | 04668 | 0.d6ss |  “Prizwasser auf Anfrage erhaltich

50 | 5,53 | 1,00] 222|236 1500 | 1,6408 | 1,9924 | 1,1720
64 | 1397 | 2541 3,95 | 5,22 | 25,89 | 1,6408 | 2,4026 | 5,6256 E Wenden Sie sich an Tolomatic, wenn ein
*“Temperaturbereich (C): Standard: 4 bis 54 Erweitert -40 bis 60 Betrieb im erweiterten Bereich erforderlich ist.

A *Die von Motor und Antrieb erzeugte Warme sollte ebenso beriicksichtigt werden, wie die Lineargeschwindigkeit und die
Arbeitszykluszeit. Fiir Anwendungen, die einen Betrieb auBerhalb des empfohlenen Temperaturbereichs erfordern, wenden
Sie sich bitte an Tolomatic.

GROSSE MOTORABMESSUNGEN UND KLEINERE ANTRIEBE: Freitragende Motoren miissen abgestiitzt werden, wenn sie
im Dauerbetrieb mit schneller Reversierung und/oder unter dynamischen Bedingungen betrieben werden.

ANMERKUNGEN ZUR SEITENKRAFT: Spindelantriebe sind fiir lineare Bewegungen von gefiihrten und abgestiitzten Lasten aus-
gelegt und nicht fiir Anwendungen, bei denen eine erhebliche Seitenkraft erforderlich ist. Bitte setzen Sie sich mit Tolomatic in
Verbindung, um weitere Informationen iiber die Méglichkeiten beim Auftreten von Seitenkréften zu erhalten.

BESTELLBEZEICHNUNGEN FUR UMGEKEHRT PARALLELE MOTOR-MONTAGEFLANSCHE

Beachten Sie, dass diese
Konfigurationen alle mit den
Gewindebohrungen an der Unterseite
des Stellantriebs dargestellt sind

Bitte beachten Sie bei der Auswahl Ihres Motors bei umgekehrt paralleler Motorflansch-Befestigung RP:

Bremsen an parallel gegenldufigen Motorbefestigungen kénnen das Zuriickdrehen der Spindel und Absinken der Last bei Bruch des Zahnriemens — insbesondere bei
vertikalem Einbau - nicht verhindern. Bei sicherheitskritischen Anwendungen empfighlt sich der Einsatz einer LMI-Motorbefestigung mit direkt an der Aktuatorspindel
montierten Bremse / Getriebe / Durchgangswelle etc. Bitte beachten, daB das max. auftretende Drehmoment nicht die Belastungsgrenzen von Zahrriemen und internen
Aktuatorkomponenten Uberschreiten darf, um ein Durchrutschen des Zahnriemens und vorzeitigen Ausfall zu vermeiden! Wenden Sie sich bei Bedarf an Tolomatic, um
weitere Informationen zu erhalten.

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST Elektrische Schubstangen-Antriebe

ST-ANTRIEB ABMESSUNGEN

3D-CAD erhéltlich unter tolomatic.com/CAD
Zur Bestimmung der MaBe stets das
konfigurierte CAD-Modell verwenden

2

(< |— —
o a 01 A
©° @T
o) |8
Qo= @J
Q a C Befestigungslécher (4)
\O (o)
[LIM[T] Motorflansch —M—
[RI[P] Motor- - — M —
] flansch fK If: =
— ] ! ~T7-—~ 0] (rE
+
=G
& +
x
=
w
Motor Ny u
i
U L0 I £ 0T -
5 5 T
P # q
; 4 5
== # g
P Wellenstumpf @ # = YMH Variable Abmessungen
# P = S (Kontakt Tolomaticy  <<HINWEIS: YI-Code
CT:‘_?E:‘:F # -0 kann diese Abmessung
I3 N verdandern.
! ! # i ; Zur Bestimmung der
| \ i l MaBe stets das kon-
O figurierte CAD-Modell
o @[ verwenden
\©®
»
Motor
!
ST-ANTRIEB ABMESSUNGEN
ACME- KUGEL-
MUTTER MUTTER
A B ct [4x] D Edx] | F |G| H|G|[H|[Jo[ K[ M [ N][P]S] T[] u
2301993 | M3x0.5712.0 M6x1.0 315 M4x0.7 36.4 | 20.7 | 55.1 | 70.1 | 55.1 | 701 | 142 | 7.8 | 286 | 127 | 183 | 155 | 478 -
12,70 [27.00| M4x0.7 380 | M8x1.25316 | M4x0.7 364 | 269|542 [ 759|542 | 759 | 175|109 | 35.0 | 127 | 183 | 15.5 | 4.78 -
22.23 140.72| M5x0.8 320.0 [M10x1.25 3254 M6x1.078.6 | 28.2|73.7 | 975|854 [109.2] 30.0 | 10.9 | 51.8 | 20.0 | 36.0 | 14.0 | 8.00 -
30.00 [50.00| M6x1.0318.0 | M16x1.5726.6 | M8x1.25312.0 | 36.3 | 98.4 |128.3[128.3(158.2| 31.8 | 127 | 655 | 24.1 | 45.4 | 17.5 | 10.00 |1/16-27 NPT
50.00 | 76.20 | M8x1.25325.4 | M20x1.5 340 | M10x1.5317.3 | 49.5 |121.5(163.6]/146.9|189.0| 445 | 17.8 | 94.1 | 30.0 | 54.0 | 34.5 | 12.70 | 1/8-27 NPT
50.00 | 88.90 | M12x1.75 338.1| M27x2.0 138.1 [M12x1.75 122.2| 60.2 | 176.2|226.1|227.0(276.9| 57.2 | 17.3 | 116.3 | 50.0 | 88.3 | 34.5 | 19.05 | 1/8-27 NPT

Abmessungen in Millimetern

Tolomatic

1-763-478-8000
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RSA ST Stangenkﬂpfﬂptlﬂnen 3D-CAD erhiiltlich unter tolomatic.com/CAD @

Zur Bestimmung der MaBe stets das
konfigurierte CAD-Modell verwenden

Bl SIRIE] SPHARISCHER GELENKSTANGENKOPF

F
ﬁ% - | D IE AR sl |
& % - ] - ]
A i
= 1 G
C Ermdglicht einen leichten
T A0 B [ D E F | GO H J Versatz zwischen Last und
% 18,00 | 30,00 | 25 | 900 | 6,80 6,00 M6x1 12,0 Antrig (radial und schrég).
24,00 | 36,00 | 2,5 | 12,00 | 9,00 8,00 | M8x1,25 | 16,0 Verwendet ein Lager nach
% 28,00 | 43,00 | 38 |14,00{1050 | 40, | 10,00 | M10x1,25 | 200 Industriestandard.
42,00 | 64,00 | 4,8 [21,00] 15,00 16,00 | M16x1,5 | 28,0
50,00 | 77,00 | 4,8 | 25,00 | 18,00 20,00 | M20x1,5 | 33,0
70,00 | 110,00 | 6,4 | 37,00 | 25,00 30,00 | M27x2,0 | 51,0

Abmessungen in Millimetern

I GABELSTANGENKOPF

sTFT 0, A“ INseGRIFFEN _E G E’ Wird zusammen mit dem AuBengewinde-
:. : T F, M A Stangenkopf verwendet, wenn der Antrieb
IB 1 |:||T) W | gine Fehlausrichtung oder einen Drehpunkt
. N by | um eine Achse ausgleichen muss.
C H
| Grose [JEYC B c | D E F G H <
6,10/6,07 | 6,01/6,14 [ 120 ] 120 | 95 | 24,00 | 2,5 | M6x1,0 ZEICHENERKLARUNG
8,10/8,07 | 6,01/6,14 | 16,0 | 16,0 | 13,0 | 32,00 | 2,5 | M8x1,25 A Kennzeichnet einen Hinweis
g 10,0 100 20,0 20,0 | 16,0 | 40,00 | 3,8 | M10x1,25 von hoher Wichtigkeit
e b e PR R E s @ st e
' ' ’ : 5 ' : X1,5 mit Option(en) oder GroBe(n) hin.
30,0 30,0 | 54,0550 | 450 | 110,00 | 6,4 | M27x2,0 . S .
Abmessungen in Milimetern Notieren Sie sich diesen Artikel

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA ST sta n g e n ko pfo pti 0 n e n 3D-CAD erhaltlich unter tolomatic.com/CAD @

Zur Bestimmung der MaBe stets das
konfigurierte CAD-Modell verwenden

GROSSE: ALLE
I ME|T STANGENKOPF MIT AUSSENGEWINDE

A B C D EO
12,7 | M6x1,0 | 25 8,00 10,7
12,7 | M8x1,25 | 25 | 10,00 | 12,2

22,1 |M10x1,25| 3,8 | 19,00 | 24,6
28,0 | M16x1,5 | 48 | 19,00 | 24,6

Eine Alternative zum standardmaBigen
E Stangenkopf mit Innengewinde.

A A D 38,1 | M-20x1,5 | 4,8 32,00 37,6
/R T 38,1 M27x2 6,4 32,00 38,1
I I . I } 1 Abmessungen in Millimetern
B_/r o *K—B \L< A
C
B ALC] AUSGLEICHSKUPPLUNG
STANGENENDE MIT INNENGEWINDE l STANGENKOPF MIT AUSSENGEWINDE
GEGENMUTTER E

RN NI

= - i 11 |
kc" LC— /" GEGENMUTTER A
D MET-OPTION

50628 (16) AADIALLAGT | DASACHTSCHLOSS WRD T
7 EINEM INNENGEWINDE GELIEFERT.
WIRD EIN AUSSENGEWINDE
L BEVORZUGT, MUSS DIE OPTION
R 11 i tI:I] MET* HINZUGEFGT WERDEN.
| Groge ) B C D E | F Wird in Kombination mit dem AuBengewinde-Stangenkopf
g 64 | M10x1,25 | 240 | 77,0 | 19,0 | 30,0 verwendst, um eine reibungslose Bewegung zu gewahrleisten
8,0 | M16x1,5 | 32,0 | 106,0 | 30,0 | 42,0 und die Lebensdauer des Antriebs zu verldngem, indem eine
100 | M20x1,5 | 42,0 | 1220 | 30,0 | 420 Belastung durch Winkel- oder Axialversatz vermieden wird.
13,5 | M27x2,0 | 54,0 | 1470 | 32,0 | 550 Nicht fiir Gabelbefestigungen oder Halterung mit Drehzapfen

Abmessungen in Millmetern geeignet, da diese starr montiert werden miissen.

@ Wenn Sie ein AuBengewinde benﬁlgen
bestellen Sie unbedingt auch den |E|
Stangenkopf mit AuBengewinde.

?':9—'4”73

Tolomatic 1-763-478-8000



http://www.tolomatic.com
http://sizeit.tolomatic.com
http://www.tolomatic.com/info-center/cad-library.aspx

RSA ST MONTAGEOPTIONEN __ seeesmemescuenco g
GROSSE: ALLE

konfigurierte CAD-Modell verwenden
I [F]FIlG FRONTFLANSCHBEFESTIGUNG

Wird verwendet, wenn A BO c D E F GO H J
eine Befestigung an 12,70 | 4,00 | 38,10 | 285 | 50,8 | 7,8 | 183 | 63 —
der Unterseite nicht 2400| 45 | 48,16 | 351 | 60,7 | 11,0 | 205 | 9,3 -

mdglich ist, oder wenn Esz,oo 72 | 6400 | 470 | 80,0 | 11,0 | 340 | 100 | -

Bauteile fir 4500 92 | 90,00 | 650 [113,0| 12,7 | 340 | 120 | -
Bodenstiitzen nicht 63,00 | 12,2 [ 126,00 | 970 [153,0| 17,7 | 483 | 160 | -
praktikabel sind. 84,33 | 14,2 | 150,00 | 111,0 | 186,0 | 17,3 | 610 | 160 | —
Flansch kann direkt am Rahmen oder Abmessungen in Millimetern

an einer Stimwand montiert werden.
C B

ST
y OOy
i

NE
1S TLE

ZUSATZLICHE FFG MONTAGE-BESTELLCODES

G [ )
J - '_::::::: ”

Beachten Sie, dass diese
Konfigurationen alle mit den
Gewindebohrungen an der
Unterseite des Stellantriebs
dargestellt sind (diese zusatzlichen
Bestellnummern sind nicht
erforderlich, wenn die
Gewindebohrungen nicht
verwendet werden)

Tolomatic 1-763-478-8000
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Rs A ST M 0 NTAG EO PTI 0 N EN 3D-CAD erhiltlich unter tolomatic.com/CAD @

Zur Bestimmung der MaBe stets das
GROSSE: ALLE

konfigurierte CAD-Modell verwenden

I M[Pl2] BEFESTIGUNGSPLATTE

A~
] Wird fiir andere Befestigungen verwendet,
die nicht blindig montiert werden.

e N

L{©) | BC

Do\ |

oA

| Groge [ A | B | C | D |ED
12 16,0 | 635 | 50,8 | 10,2 | 48

12,7 | 57,2 | 444 | 102 | 4 , , , , ,

17 GESTELL 7o ’ 0, 8 120 | 780 | 62,0 | 254 | 6,7
12 12,0 | 104,0 | 840 | 31,8 | 870

23 GESTELL 160 | 635 | 508 | 102 | 48 20,0 | 146,1 [120,7 | 445 | 14,2
oder YMH- 20,0 | 180,0 [ 150,0 | 57,2 | 128
Option Abmessungen in Millimetern

B@ C D E F G
4,00 | 3810 | 285 | 50,8 | 6,35 -
45 | 4816 | 351 | 60,7 | 9,40 -
72 | 64,00 | 470 | 80,0 | 9,40 -
92 | 90,00 | 650 [113,0) 940 -
12,2 126,00 | 97,0 [ 153,0 | 15,7 -

14,2 |1 150,00 | 111,0 | 186,0 | 15,7
Abmessungen in Millimetern

E
Wird verwendet, wenn eine Befestigung an der Unterseite nicht maglich ist oder
wenn Bauteile flir Bodensttitzen nicht praktikabel sind. Flansch kann direkt am
Rahmen oder an einer Stirmwand montiert werden.

€ Nicht erhaltlich fir LMI (linear) Motormontage

Beachten Sie, dass diese Konfigurationen
alle mit den Gewindebohrungen an der
Unterseite des Stellantriebs dargestellt sind
(diese zusatzlichen Bestellnummern sind
nicht erforderlich, wenn die
Gewindebohrungen nicht verwendet werden)  [BIEIG RIEIL]

Tolomatic 1-763-478-8000
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3D-CAD erhéltlich unter tolomatic.com/CAD
Zur Bestimmung der MaBe stets das
konfigurierte CAD-Modell verwenden

RSA ST MONTAGEOPTIONEN

GROSSE: ALLE

I [TIRIR] ZAPFENBEFESTIGUNG
Einsatz bei beengten

LI

Platzverhltnissen im (lcjarsorsséﬁagdsazrgo 8 m@mg‘;‘gm) Beide Hgt?it:g#ard
hinteren Bereich des o O
Antriebes und wenn das 5 5 oA
Schwenken um eine Achse ¢ [, < [Ho] o
erforderlich ist.
€ Nicht erhéltlich in den GriBen 12 oder 16 pE Byl v FeHUB ——
LMI (linear) Motormontage B
F (LMI) F (RP)
ACME- | KUGEL- | ROLLEN- | ACME- | KUGEL- | ROLLEN-
A| B ) DO | E | MUTTER | MUTTER | GEWINDE | MUTTER | MUTTER | GEWINDE
5 95 | 57,2 | 11,981/11,999 | 143 | 20 | KA. kA | kA | 785 78,5 KA.
£ 95 | 57,2 [ 11,981/11,999 | 143 | 20 | kA kA. | kA | 838 83,8 KA.
2 86 | 757 | 11,06/11,09 |180] 33 | 1134 | 1255 | 160,8 | 1091 | 1202 160,3
16,0 |107,0] 15,95/15,98 | 25,0 |4,74| 1538 | 183,8 | 1885 | 1435 | 1735 188,5
20,1 [150,1| 19,95/19,98 |30,0| 7,9 | 191,0 | 2144 | kA | 1813 | 2067 KA.
249 (1819 2497/2499 |400| 7,9 | 251,6 | 3024 | kA | 2489 | 2997 KA.

Abmessungen in Millimetern

I PI[CIS] GSENHALTERUNG UND [EICID] GABELBEFESTIGUNG

Wird verwendet, wenn der Antrieb einen
Versatz ausgleichen oder um eine Achse
schwenken muss, wenn freie Bewegung
auf der Riickseite des Antriebs
vorhanden ist.

€ Nicht erhaltlich fiir LMI (linear)

Wird verwendet, wenn der Antrieb einen
Versatz ausgleichen oder um eine Achse
schwenken muss, wenn freie Bewegung
auf der Riickseite des Antriebs
vorhanden ist.

€ Nicht erhaltlich fiir LMI (linear)

Motormontage Motormontage
RADIUS, (2 ©
/[ ee_
e EEl
B F
A L
Y » | s co D E F G
19,05 | 12,70 | 10,018/10,000 | 19,0 340 | 11,35/11,22 | 11,51/11,38
Ew,% 12,70 | 10,018/10,000 | 19,0 340 |11,35/11,22 | 11,51/11,38
22,00 | 12,00 | 10,03/10,00 | 20,0 50,2 | 25,80/25,60 | 26,12 /26,01
EZ?,OO 15,00 | 12,03/12,00 | 26,0 655 | 31,80/31,60 | 32,12/32,01
36,00 | 20,00 | 16,03/16,00 | 40,0 915 | 49,80/49,60 | 50,12/50,01
EM,OO 26,00 | 20,03/20,00 | 40,0 | 113,7 |59,80/59,60 | 60,12/60,01

Abmessungen in Millimetern

Tolomatic

1-763-478-8000
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2

3D-CAD erhéltlich unter tolomatic.com/CAD

Zur Bestimmung der MaBe stets das
konfigurierte CAD-Modell verwenden

RSA ST MONTAGEOPTIONEN

GROSSE: ALLE

ZUSATZLICHE PCS- und PCD-MONTAGE-BESTELLUNGSCODES

Beachten Sie, dass diese

Konfigurationen alle mit den

Gewindebohrungen an der

Unterseite des Stellantriebs

dargestellt sind (diese

e\

zZusatzlichen Bestellnummern
sind nicht erforderlich, wenn

die Gewindebohrungen nicht

verwendet werden)

DIR] R[]

[PIC]

PR RED

(7

FICE BE

[PICI[S] RIPIL]

FICE BT

[ICISIR] RIEIR

[PICISIRI [RIE]

[PICISIR] [RIPILI

1-763-478-8000

0
T
=
S
©
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Rs A ST M 0 NTAG EO PTI 0 N E N 3D-CAD erhltlich unter tolomatic.com/CAD @ |

Zur Bestimmung der MaBe stets das
B konfigurierte CAD-Modell verwenden

GROSSE: ALLE

B © [FIM[2] FUSS-FRONTFLANSCH EINGESTELLTE OPTION (NUR ZUR INFORMATION)

Wird verwendet, wenn die | Groge [ B [CO| D E F G
Befestigungsbohrungen an der E 41 | 140] 39 | 191 [286 ['197 |\ 23
Unterseite des Antriebes nicht 41 [ 140 | 391197 | 340 | 254\ 23
zuganglich sind. O 71 | 239 | 7,00 29,9 | 51,8 | 322 30
€3 Nicht erhaltlich fir LMI (inear) 572 95 | 520 | 90,363 | 64017450 | 32
Vlormortage I 100 o0 500 11301 750 52
€3 Nicht erhaltiich mit der HT-Option Abmessungenn Milimetern ’ : : :
:,; Q)

@a \

ol ©)

&)

h W |
=\ P\

_ nu@

A\ N A\ \/ @ @
v PR
W Eeme b i
i i | pE— i
B _ICL_ g |
E

I X OPTIONALE STABVERLANGERUNG

Maximale

" Alle

: S Hublange Schrauben
) T& >l 305
F XR—» 457
610
Nur bei vertikalen Anwendungen kann die Lange der 914
Kolbenstange durch Angabe der Stangenverlangerungsoption 1219
verlangert werden. Dadurch wird nicht der Arbeitshub erhoht, 1524

sondern nur die Lange der Kolbenstange.

HINWEIS: Die XR-Abmessung im Konfigurator-String
(Verlangerung + Hub) sollte den maximalen Hub des
angegebenen Antriebs nicht tiberschreiten. Fiir
Verlangerungen, die groBer als die maximale

Hubldnge sina, wenden Sie sich bitte an Tolomatic.

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA HT Elektrische Schubstangen-Antriebe o el grs |
GROSSE: 24, 32, 50, 64 Einheiten: metrisch™ TECHNISCHE DATEN

** Die metrischen RSA-Antriebe verwenden die gleiche Spindel wie die RSA-Zoll-Antriebe. Gewindebefestigung und Stiftbohrungen sind metrisch.

REHMOMEN

mm mm/Umdr, N N mm/300mm mm mm kg-cm? kg-cm?2 F:
609,6 |RNO4 4,00 7.562 24.808 0,01 0,03 15,0 0,25 0,0004 0,66
24 609,6 |[RNO5 5,00 7.562 24.808 0,01 0,03 15,0 0,25 0,0004 0,47
609,6 |RN10 10,00 6.921 24.808 0,01 0,03 15,0 0,27 0,0005 0,71
914,4 |BZ10 2,54 | 11121 N/A 0,15 0,20 19,1 0,42 0,0010 0,46
914,4 | BN(L)02 12,70 | 11.121 14,964 0,10 0,38 19,1 0,45 0,0011 0,35
914,4 | BN(L)05 5,08 4.226 7.224 0,08 0,38 19,1 0,42 0,0010 0,37
914,4 | BNMO05 5,00 7.971 13.701 0,10 0,08 20,0 0,42 0,0013 0,28
32 914,4 | BNM10 10,00 | 11.000 21.000 0,10 0,08 20,0 0,44 0,0013 0,29
914,4 | BNM20 20,00 | 10.516 11.387 0,05 0,13 20,0 0,48 0,0015 0,32
914,4 | RNO4 4,00 | 18.500 56.764 0,01 0,03 20,0 3,41 0,0012 0,98
914,4 | RN0O5 5,00 | 17.250 56.764 0,01 0,03 20,0 3,42 0,0012 1,02
914,4 |RN10 10,00 | 18.500 56.764 0,01 0,03 20,0 3,45 0,0013 1,23
1219,2 |BZ10 2,54 | 15.569 N/A 0,15 0,20 25,4 1,79 0,0032 1,47
1219,2 | BN(L)01 2540 | 10.231 10.231 0,10 0,38 25,4 2,05 0,0041 0,63
1219,2 | BN(L)02 12,70 | 18.905 23.820 0,10 0,38 25,4 1,85 0,0034 0,64
1219,2 |BN(L)04 6,35 | 14.457 22.948 0,10 0,38 25,4 1,81 0,0033 0,79
50 | 1219,2 |BNMO5 5,00 | 10.440 17.949 0,05 0,10 25,0 1,80 0,0032 0,94
1219,2 |BNM10 10,00 | 10.992 14.999 0,05 0,10 25,0 1,83 0,0033 0,76
1219,2 | BNM25 2490 | 11.227 11.285 0,10 0,13 25,0 2,04 0,0040 0,78
914,4 | RNO5 5,00 | 34.999 72.261 0,01 0,03 30,0 5,45 0,0066 2,09
914,4 |RN10 10,00 | 34.999 72.261 0,01 0,03 30,0 5,52 0,0067 1,92
1524 |BZ10 2,54 | 31.138 N/A 0,15 0,20 38,1 15,73 0,0160 3,74
1524 | BN(L)53 47,92 | 15.569 26.516 0,10 0,38 38,1 18,42 0,0201 1,99
1524 | BN(L)02 12,70 | 40.256 50.719 0,10 0,38 38,1 15,91 0,0163 2,35
1524 | BN(L)04 6,35 | 18.905 30.008 0,10 0,38 38,1 15,77 0,0161 2,82
64 1524 | BNMO5 5,00 | 17.375 29.865 0,05 0,10 40,0 15,75 0,0160 1,36
1524 |BNM10 10,00 | 24.372 33.255 0,05 0,10 40,0 15,84 0,0162 3,92
1524 | BNM20 20,00 | 22.708 24.590 0,05 0,13 40,0 16,20 0,0167 3,68
1524 |BNH()02 | 12,70 | 57.382 72.297 0,10 0,05 38,1 15,91 0,0163 3,60
914,4 | RN0O5 5,00 | 58.000 106.553 0,01 0,03 36,0 15,76 0,0136 3,42
914,4 |RN10 10,00 | 53.365 106.553 0,01 0,03 36,0 15,88 0,0137 3,76
= L) saht i Kugelgewinds mit goingem Spek: Spit = 0,05mm (000207 o Pt
BNH Kugelmutter H-Serie * Bei den SN- und BZ- Spindeln gilt: maximaler kontinuierlicher dynamischer Schub unter Beriicksichtigung
BNL Kugelmutter mit der Begrenzung von Schub x Geschwindigkeit.
geringem Spiel . ** Bej den RN-, BN- und BNL-Spindeln spiegelt die dynamische Tragzahl 90 % Zuverlssigkeit fiir 1 Million
BNM Kugelmutter metrisch Umdrehungen wider.
o Alulter aus Bronze § RSAS0 & RSAG4 erweiterte Hublinge 48" (1219 mm) fiir Rollengewinde verfiigbar, kontaklieren Sie Tolomatic
oflengewinde fiir die Produktionszeit
SN Robuste Mutter

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA HT Elektrische Schubstangen-Antriebe  nuenanw, )

Auswahl der Aktoren

GROSSE: 24: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSBEREICHE LEISTUNG
5 X 5 o) = sk
¥ AT S — S y— <1016 2
(_5230: ~ 762 o= ©---~N10
n$ ] e, 0(?)
2= 0] L)) " 508 2 | @ —RNOS
%ﬁ 10E ---------------------------------------------- -3.' Ttedaa, 254 ; E
e I R . 5= |@--- Ao
01— : R R — (7]
(l-g 0 5 10 15 20 25 W
HUB (Zoll) ©
GROSSE: 32: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSBEREICHE
HUB (mm) o
= N L0 N~ — —
$60: o 15243 R
= | -coodfemmm S N 2
2 50 < 1270 € | @r=+BNO2
& ] \ £ |@---awi0
= 40 1016 j=
§ 7 FATSATSATSAEAmNEATE E—‘.Q‘ -‘-0 \\\ E ®- o BN05
O 30 A 762 o5 |@-—BNMOS
— | eameme ejfemmomomodmomonme - eamoapoamo, & O So —
% @' \.\::.~.~.~ \\\ D G_ .o Bz-l 0
=2 m .‘:.i;;.~. = 508 Z
% m--“-m-m--ﬂﬂ-;;:;-.. .s.....;.:i.’.::r. ; @--RN1O
o 10 E S 254 & | @--- Rus
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W et [ | ©--R
o 10 2 "  xo ©O
HUB (Zoll)
TYP BESCHREIBUNG
BN Kugelmutter
BNH Kugelmutter H-Serie
GROSSE: 50: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSBEREICHE e
HUB (mm) © - e e
<t [e0) [qN] — N~ SN Robuste Mutter
— 0 LO o © o N
% | N LOIQ N~ — — 2
o ——— - 0
g 50 1 ‘.\\“ 127OQ €N~ = B\M25
S | . E -~ BNOT
E40? ‘\;\;x 1016: -
TR N =y
¥ 3) | =======sgmo======- '“"3'“\ ot 760 o -~ BIMI0
g [ R TC Y N Tae O BNO4
i S ~s.
Z N N Tty =S5 508 2 ®---swos
% """"""""" "'g—\\\ RS % BZ10
10 f=mrmemae o =t == o5
S T o PRRREERS O |@=-==RN10
w1 | e T 1@ o
0 ———— T —— — — ———— 0 ---RN0S
© 0 10 20 30 40 5 O
HUB (Zoll)
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RSA HT Elektrische Schubstangen-Antriebe Sholratcon
Auswahl der Aktoren
GROSSE: 64: KRITISCHE GESCHWINDIGKEITSBEREICHE

LEISTUNG

HUB (mm) o <

< 0] N — N~ N
0 & 3 = = S L=
70 1778 %

@ --5ns3
© --BNM20
@ --sn02
@) =*BNHO2
@ - BM10
@ --BNo4
© ---BNMO5

&) ---B710

© --rni0
€® --rN05

D
(@]

(&)
o

~
(@)

w
o

N
o

—
o

GESCHWINDIGKEIT (Zoll/Sek)

o

[V T T]
GROSSE: 32,50,64 (BZ): PV-GRENZEN (Muttern aus Bronze) [T
GESCI‘!W'ND'GKE'T (mm/Sek.) sizeit tolomatic.com
5

0 o5 76 102 197 152 fiir eine zchnelLeI l(llnd
7.000 s 31,138 S ren
6,000 26,689

= ? =
= 5,000 : 2=
o : L
=z 4000 . 17,793 <C
- o
> " =
oo 3,000 . 13,345 00
> | =
5 2000 P - T 8,896 ©
w '-.. el w
1,000 AL S 4,448
0 | ‘T ..................... 0

GESCHWINDIGKEIT (Zoll/Sek.)

SPINDEL-TYP | BESCHREIBUNG SPINDEL-TYP | BESCHREIBUNG
N

Bl Kugelmutter BZ Mutter aus Bronze
BNH K H-Serie RN Rollengewinde
PV- G RENZEN BNL K mit SN Robuste Mutter

BNM ﬁﬁrg:\grs Tni? |me‘etrisch
PV-GRENZEN: Jedes Material, das eine gleitende Last tragt,
wird durch Warmeentwicklung begrenzt. Die Faktoren, die die
Wérmeerzeugungsrate in einer Anwendung beeinflussen, sind
der Druck auf die Mutter in Pfund pro Quadratzoll und die Schubkraft Geschwindigkeit
Oberfldchengeschwindigkeit in Fu pro Minute. Das Produkt die- ((MaX- Schubkraﬂ-Beweﬂung)) X ((MaX- GeschwindigkeitS-Beweﬂung)) <0,1
ser Faktoren ist ein MaB fiir den Schweregrad einer Anwendung.

Tolomatic 1-763-478-8000
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sizeit.tolomatic.com fiir
eine schnelle und genaue
Auswahl der Aktoren !

LEISTUNG

RSA HT Elektrische Schubstangen-Antriebe

KUGEL- UND ROLLENGEWINDE LEBENSDAUER-DIAGRAMME
GROSSE: 24, 32

LEBENSDAUER (Millionen von mm) o S
E‘; © < N % o 8 <3 I :)
4.000 N A ———32 RN10 G——24RN04 | 147793
: RN B ---- 32 RNO5 (- 32 BNO2
Y~Y& Coeeeces 32 RNO4 J ==== 32 BNM20
Oy D ——24 RN10 K sseenes 32BNMO05 ||
. Tod S E —— 32 BNM10 L =32 BNO5
. ~
S 3.000 s F ====24RNO5 —13.345 =
' '
= E
< <t
E oc
= 2.000 8.896 25
> >
S o
7] 7]
1.000 4.448
0 1o
~— o o -] o o o o o o o o
2 o~ = e = 3 & S 8 = § SPINDEL-
LEBENSDAUER (Millionen von Zoll) 2
BNH Kugelmutter H-Serie
BNL Kugelmutter mit
1} geringem Spiel
GROSSE 50’ 64 o BNM | Kugelmutter metrisch
. S S BZ Mutter aus Bronze
LEBENSDAUER (Ml"lonen von mm) o 8 o 0o . S 88 RN Rollengewinde
< s 2o g 288% g 8882 & 32 32§ Lo [Ridwet
& el 2382 8 2388 8 23538 2 E£882 8 =2 38g
T B 2 2]Y 22 8 gegy g8 eegy 8 2239 3§ 2 egy
14.000 | | 62.275
A ====64 RN10 K —— 64 BNO4
12.000 B ---- 64 RNO5 [ 64 BNM05 | 53.379
C rerers 64 BNH02
D ====50 RN10 N —---50 BNO1
10,000 E —— 50 RNO5 P ———-50 BNM10 |{ 44.482
= F ---- 64 BNO2 Q -——-50 BNM25 —
= G ==== 64 BN53 R ——-—-50 BNMO5 £
R T AR N U S N N O Ay ¢ E e 64 BNM10 S ——--50BN02 || 35586 =
= 8000 S T T T J e 64 BNM20 =
oc oc
g x
=)
S 6.000 26.689 2
2 5
P 40004 17.793 %
2.0001 8.896
0 !r‘#'mb&-'ﬂr_-_-,---. 0
. = S g 2883 8 8883 8 gs88
T - ¥ es2 g g882 g g 882
LEBENSDAUER (Millionen von Zoll) =] s & ¥ 88g
— o

Verwenden Sie die nachfolgende Berechnung ,effektive Last”, wenn
die Last wéhrend des gesamten Hubs nicht konstant ist. Verwenden
Sie in Féllen, bei denen nur geringe Variationen der Last auftreten, die
groBte Last fiir die Berechnungen der Lebensdauer.

P= 3\/ L1(P)>+Lo(Po)>+La(P) >+ Lo(Pr)>
L

HINWEIS: Die Lo erwar-
tete Lebensdauer eines
Kugelgewinde-Linearan-
triebs wird ausgedrtickt als
die linear zurtickgelegte
Strecke, die 90 % des
Korrekt gewarteten her-
gestellten Kugelgewindes

Die zugrunde gelegte Formel, die diesen Wert
definiert, ist:

C, 3
Lio= (Ti (=
L1oVerfahrweg Lebensdauer in Millionen
Einheiten (mm), wobei:
C = Dynamische Tragzahl (N)
P. = dquivalente Last (N)

Wobei:
P. = 4quivalente Last (N)

erfiillen oder Uberbieten. Wenn die Last (ber alle _ i ol
Dies ist keine Garantie und Bewegungen hinweg konstant st Pn : Jede Schnttwe‘l.te bei untersch|edllgher Last (V)
diese Grafik sollte aus- dann ist: L = Pro Zyklus zuriickgelegte Gesamtdistanz (Hub ausfahren +

schlieBlich zur Schatzung

tatsdchliche Last = dquivalente Last
verwendet werden.

(= Gewindesteigung (mm/Umdr,)

zurlickholen) [L = L1 + Lo + L3 + Ly
L, = Jede Schrittweite des Hubs bei unterschiedlicher Last (mm)

Tolomatic

1-763-478-8000
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RSA HT Elektrische Schubstangen-Antriebe S
Auswahl der Aktoren
GEWINDESPINDEL-KNICKBELASTUNG

GROSSE: 24, 32 HUBLANGE (mm)
400 600 800 %0 € --32RN10
t---© ©--- 32RN05
94'000 ------------------------------------------------ O =L ®---32RN04
SRS
£ SRR -15 @) --- 328710
=X 3,000 ‘ e TS = | @---38N0
S O s = | @—smmio
S oo S S Se 10
& 2,000-——— _6_,4-, — ?ﬁ - LTS | ©-- a2
P AP A APAT AP RPN VAP A Ld BT TON Mol LS| O30
> T el R e
ER 0010 A N e emem U e L 7 ©---328N05
S (1) | . @ - 24RN10
0 ! ! @— 24RN05
10 15 20 . 24 30 35 36 @ - 24RN04
HUBLANGE (Zoll)
GROSSE: 950 HUBLANGE (mm)
400 600 800 o 1000 1200
8,000 et ___'___3_ = : : :
! - -==RN10
— 7,000 : 3 o
= : 30 ©---RN05
& 6,000 ! =
s ! = BNO2
- 25 X
8 5000 : oy BZ10
S 4,000 i 20 S BN
!’ | T 04
< 3000 R e & |G ——Bw
0D (e S Ty A
22000 i b s e i TR Easa 10 ® -=-B\NM25
S 1,000 | 5 BNOT
. 5 0 € —--BMO05
15 20 25 30 3536 40 45 48
HUBLANGE (ZOII) SCHRAUB- SCHRAUB-
CODE ‘ESHRIBUNG ODE ‘ESHRIBUN h
BNH Kﬁg;mﬁnz; H-Serie BZ M?tteerrn:u; rBl;gizr:C
~ - BNL Kugelmutter mit RN Rollengewinde
GROSSE: 64 HUBLANGE (mm) geringem Spiel SN Robuste Mutter
14,000 600 ‘ 800 ‘ 91 000 1200 1400 e =
cararqedhcnnnoananas 4 - B - - RN05
ek o 20 101 I Y 1 W R - e,
E1e00 = | L 50 [©Or==AN10
210,000 : = ©--- BNHO2
R e e R D e R s 405 |®---8N02
£ 8,000 — = B - | O Bz10
E ........................... N - -.‘....-‘:;:':_ 30 % G lllll BNM‘]O
; 6,000 e e .----':':'(gi::_a_ _______________________________ -] E ® -0
2 4000 :::::::::::::::::::::::::‘3!:0:6::::::::::::::::::-:--::::;:::::‘20"’ O--- 50
& 2,000 : ~10 O BuMo5
. i 0 ©---5ns3
20 25 30 353 40 45 50 55 60
HUBLANGE (Zoll)

A HINWEIS: Die angegebenen Knickbelastungsgrenzen gehen von einer perfekten Ausrichtung
aus. Es wird empfohlen, zusétzliche Sicherheitsreserven zu verwenden, inshesondere bei
Anwendungen mit hoher Schubkraft.

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA HT Elektrische Schubstangen-Antriebe  nuenanw, )

Auswahl der Aktoren

GROSSE: 24, 32, 50, 64

TECHNISCHE DATEN

GEWICHT TRAGHEITSMINDERUNG
] pro mm
<3 BASIS LMI RP1 RP2 "Hub LMI RP1 RP2
28 kg kg kg kg | o/mm | kg-cm? | kg-cm? | kg-cm? @
24 1173 (1,09 113 ]1,00 | 593 | 1,641 | 1,113 | 0,322

32BN | 2,40 | 2,45 | 1,32 | 1,50 [ 8,50 | 6,886 | 0,733 | 0,527

tolomatic.com/ask
32N [ 459 | 2,36 [ 259 [ 272 [ 21,01 ] 6,886 | 4,043 | 1,934 |  Dichtungssatz zum Schutz gegen Staub und patmte
50BN | 5,73 | 413 | 2,59 | 2,68 | 14,98 | 18,635 | 4,307 2139 SpritZW&SSGr auf Anfrage erhéltlich und nach dem Kauf

50RN | 9,74 | 5,40 | 7,39 | 7,62 | 17,50 | 18,635 | 25,550 | 11,984
64 [17,97 | 8,03 | 10,75 11,16 | 25,30 | 39,702 | 40,053 | 20,364 Wenden Sie sich an Tolomatic, wenn i
*Temperaturbereich (C): Standard: 4 bis 54 Erweitert -40 bis 60 Betrieh im erweiterten Bereich erforderlich ist.

A * Die von Motor und Antrieb erzeugte Warme sollte ebenso beriicksichtigt werden wie die Lineargeschwindigkeit und die
Arbeitszykluszeit. Fiir Anwendungen, die einen Betrieb auBerhalb des empfohlenen Temperaturbereichs erfordern, wenden Sie
sich bitte an Tolomatic.

GROSSE MOTORABMESSUNGEN UND KLEINERE ANTRIEBE: Freitragende Motoren miissen abgestiitzt werden, wenn sie
im Dauerbetrieb mit schneller Reversierung und/oder unter dynamischen Bedingungen betrieben werden.

ANMERKUNGEN ZUR SEITENKRAFT: Spindelantriebe sind fiir lineare Bewegungen von gefiihrten und abgestiitzten Lasten aus-
gelegt und nicht fiir Anwendungen, bei denen eine erhebliche Seitenkraft erforderlich ist. Bitte setzen Sie sich mit Tolomatic in
Verbindung, um weitere Informationen iiber die Méglichkeiten beim Auftreten von Seitenkréften zu erhalten.

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA HT Elektrische Schubstangen-Antriebe S

Auswahl der Aktoren
GROSSE: 24, 32, 50, 64
NACHSCHMIERUNG EMPFEHLUNG:

RSA-HT Die Anforderungen an die Schmierung elektrischer Hochfrequenzanwendungen oder andere hoch beanspruchte
Stellantriebe hdngen vom Bewegungszyklus (Geschwindigkett, Anwendungen variiert das Nachschmierintervall fir diese
Kraft, Arbeitszyklus), der Art der Anwendung, der Aktuatoren und muss haufiger sein. Bei diesen anspruchsvollen
Umgebungstemperatur, der Umgebung und verschiedenen Anwendungen wird empfohlen, alle 5.000 Betrigbszyklen
anderen Faktoren ab. mindestens finf volle Hubbewegungen auszufiihren (oder,

. . . wenn mdglich, haufiger), um das Fett im Aktuator wieder zu
Fir viele allgemeine Anwendungen gelten Tolomatic- .

. : verteilen.
Kugelumlaufspindel-Aktuatoren normalerweise als
geschmiert, sofern nicht anders angegeben, wie z. B. die ¢ Nachschmieren mit Schmierfett Nr. 2744-9099 von
mit einer Nachschmierfunktion ausgestatteten Aktuatoren. Tolomatic in die Schmiervorrichtung am Stangenkopf.
Fiir Rollen- oder Kugelumlaufspindel-Aktuatoren, die RSA24 RSA32 RSA50 RSAG4
mit einer Nachschmierfunktion ausgestattet sind, Menge 250+ 480+ 5,30+ 6,60+
empfiehlt Tolomatic, den Aktuator mindestens einmal y (0,010x §mm) (0,010x§mm) | (0,018x§mm) | (0,018x §mm)
pro Jahr oder alle 1.000.000 Zyklen neu zu schmieren, § = Hublange (mm oder Zol)
je nachdem, was zuerst eintritt, um die Lebensdauer zu Bei einigen Anwendungen kann 01 aus dem Schmiernippel austreten.
maximieren. F(ir anspruchsvollere Anwendungen wie Pressen, Bei verschmutzungsempfindlichen Anwendungen Schmiernippel durch
Stopfen ersetzen.

sizeit.tolomatic.com tolomatic.com/ask

fiir eine schnelle und Technische

genaue Auswahl der Unterstiitzung vor
Aktoren und nach dem Kauf

Oder rufen Sie +49 6142 17604-0 fiir
ausgezeichneten Kundendienst und
technischen Support an

sNachschmiersystem
verlangert die
Lebensdauer
der Spindel

s\lereinfachtes -
Nachschmieren \
ohne Demontage .

» Standardfunktion flir alle HT-Optionen der
RSA-Antriebe

* Die Ausrichtung der Schmiernippel ist
nicht vordefiniert. Eine kundenspezifische
Ausrichtung kann als Produktdnderung
angefordert werden.

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA HT Elektrische Schubstangen-Antriebe

GROSSE: 24,32,50,64
HT-LMI ANTRIEB ABMESSUNGEN

RSA24 HT

M5x0.8 720.0mm

HINWEIS: DIE ROLLENGEWINDETRIEBE
IST DIE EINZIGE VERFUGBARE MUTTER-
OPTION BEI RSA24 HT

(6) RSAG4
10.9mm M10x1.25 7 25.4mm
EINGEFAHREN 197 VOLLASFAN®  — 51.8mm = £ —
L EINGEFAHREN IST 1 | M6x1.078.6mm o o |
il 51.8 il e
™ [=—>1.omm | |~~—4—20.0mm |
H
1323 STROKE G
+
STROKE 11 3.3 STROKE
STROKE
ﬁM6x1 .0 v8.6mm
LU
— ~—>51.8mm o d l—F
= =120.0mm  579mm Y |
57.2mm ©86.1mm L . 51.8mm A S b
V — -
.o 27.5mm
L R— |
®8fﬁ}3 #
# SSCHAFT #
" B # #
="
ELEKTRISCHE ELEKTRISCHE LEKTRISCHE| ELEKTRISCH
MOTOR MOTOR MOTOR MOTOR
# = YMH Variable Abmessungen # = YMH Variable Abmessungen
= Al B C D E
HINWEIS: Siehe néchste o~ 30.0 [ 50.0 | M6x1.0 T18.0 | M16x1.5 728.6 | M8x1.25 T11.9
Seite fir zusatzliche 5r)
i o
Zeichnung 30.0 | 50.0 | M6x1.0 T18.0 | M16x1.5 T28.6 | M8x1.25 T11.9
o 50.0 [ 76.2 | M8x1.25 T12.0 | M20x1.5 T38.0 | M10x1.5 T15.0
5 50.0 | 76.2 | M8x1.25 T12.0 | M20x1.5 738.0 | M10x1.5 T15.0
= 50.0 | 76.2 | M8x1.25 T12.0 | M20x1.5 738.0 | M10x1.5 T15.0
< 50.0 | 88.9 [M12x1.75 T718.0| M27x2.0 T 63.5 |M12x1.75 T18.0
% 50.0 | 88.9 [M12x1.75 718.0| M27x2.0 T63.5 [M12x1.75 718.0
= 50.0 | 88.9 [M12x1.75 718.0| M27x2.0 T63.5 |M12x1.75 718.0

3D-CAD erhéltlich unter tolomatic.com/CAD
Zur Bestimmung der MaBe stets das

LI

konfigurierte CAD-Modell verwenden

RSA32 HT, RSA50 HT, RSA64 HT
A

Befestigungslocher

(4) RSA32, RSA50
(6) RSAS50 (Rollengewindetriebe)

Tolomatic

1-763-478-8000
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RSA HT Elektrische Schubstangen-Antriebe

GROSSE: 24,32,50,64

3D-CAD erhéltlich unter tolomatic.com/CAD
Zur Bestimmung der MaBe stets das
konfigurierte CAD-Modell verwenden

2

HT-ANTRIEB ABMESSUNGEN
(o 01 *A* " _RSIEZ HT,_RSA50_ HT, EAMFI’ -
\) | A
@) @T
Elektrische olfl->- )| B _ i | T
Motor i i l Befestigungslicher B C
&= — | (4) RSA32, RSA50 Befestigungslocher
a (6) RSA50 (Rollengewindetriebe) | l (4) RSA32, RSA50
\° o L (6) RSA64 | Eg; Egﬁgg (Rollengewindetriebe)
D
. M 1
[RI[P] Elektrische M- M | L ——
| E
Motorflansch g | ‘ P o | o “”ﬁn
] } 1,1 E l_l l_l
H [ |
+
A6 |
o + H
2w STROKE
mo | ¢
- o ]
o STROKE
=
lektrische m N U |
Motor = \ 1]
r UTH =TT+ | g1y - | -y
E
# | -
j: q u—| —2T L]
|V Vo -
# | »T
[N(@) [®) # = YMH Variable Abmessungen S(S:Ll}\?:f i B
L@ | R— #
# j | # # )
~\\+/,/@ l | &l’
Yy @ @J LEKTRISCH ELEKTRISCH
— # | MOTOR MOTOR
, , ) # = YMH Variable Abmessungen
HINWEIS: Siehe vorherige Seite Lo .
flrzusétzliche Abmessungen
F]G|H|K[L|M|N|[P[R[S]T U v =
o~ 36.5150.4|158.4| 12.7 65.5 | 24.1 | 88.9|82.6|43.2 |15.88 | 1/16-27 NPT | 82.6 Siell?z?eirt,ehspfﬁr
% 365 [128.3[158.4] 12.7 655 | 241 454826 | 445 [ 13.46 [1/16-27NPT| 655 |  Montagecodes
36.5 | 96.4 {1284 12.7 65.5 [ 24.1 | 45.4 | 82.6 | 44.5 | 13.46 | 1/16-27 NPT | 65.5
o 495 (183.1213.6( 17.8 | 76.2 | 94.1 | 30.0 | 96.5 |109.5| 58.7 | 18.52 | 1/8-27 NPT | 94.2
E 49.51146.9(189.0| 17.8 94,11 30.0 | 54.0 |109.5| 58.4 | 18.54 | 1/8-27 NPT | 94.2
= 49,5 1121.5|163.6| 17.8 | -- | 94.1 | 30.0 | 54.0 |109.5| 58.4 | 18.54 | 1/8-27 NPT | 94.2
< 60.1 {196.0{235.9| 17.3 | 88.9 |116.3| 50.0 (108.0{142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3
% 60.1 [260.31298.2| 17.3 | 88.9 |116.3| 50.0 |108.0{142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3
= 60.1 {198.0{235.9| 17.3 | 88.9 |{116.3| 50.0 |108.0|142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3

Tolomatic

1-763-478-8000
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RSA HT Stangenkopfopt|0nen 3D-CAD erhiltlich unter tolomatic.com/CAD @ |

Zur Bestimmung der MaBe stets das
GROSSE: 24, 32, 50, 64

konfigurierte CAD-Modell verwenden
I (SIRIE] SPHARISCHER GELENKSTANGENKOPF
F

~ —J
(@ | ] D E e Ly myl
\& | ] NN - ]
AN —— r =
L 6l H
Ermdglicht einen leichten
m AQ B c D E F| GO H J Versatz zwischen Last
und Antrieb (radial und
28,00 | 43,00 | 38 | 14,00 10,50 10,00 | M10x1,25 | 20,0 schrg). Verwendet
4200 | 6400 | 48 | 2100|1500 | | 1600 | M16¢15 | 280 ein Lager nach
BEM 000 | 7700 | 48 |2500] 1800 20,00 | M20x15 | 330 Industriestandard,
70,00 | 110,00 | 64 | 37,00 | 25,00 30,00 | M27x2,0 | 51,0

Abmessungen in Millimetern

I GABELSTANGENKOPF

Wird zusammen mit dem

STFTO A" INBEGRIFFEN _E G !
i F— M AuBengewinde-Stangenkopf verwendet,
IB 1 I:lIT) T | wenn der Antrieb eine Fehlausrichtung
At N oder ein Schwenken um eine Achse
C HX ausgleichen muss.
B a0 | 8 [c|o €| F || H ZEICHENERKLARUNG
10,0 | 10,0 | 20,0 | 20,0 | 16,0 | 40,00 | 3,8 | M10x1,25 A Kennzeichnet einen Hinweis
16,0 | 16,0 32,0320 | 190 | 64,00 | 48 | Mi6x1,5 von hoher Wichtigkeit
E 200 | 20,0 | 400 | 40,0 | 250 | 80,00 | 4,8 | M20x1,5 @Weist auf Inkompatbiét it
E 308I ; 30,0 [54,0 550 | 450 | 110,00 | 6,4 | M27x2,0 Option(en) oder GroBe(n) hin.
messungen n Mlimetern E Notieren Sie sich diesen Artikel

Tolomatic 1-763-478-8000



http://www.tolomatic.com
http://sizeit.tolomatic.com
http://www.tolomatic.com/info-center/cad-library.aspx

RSA HT Stangenkopfoptionen HDSEE T
GROSSE: 24, 32, 50, 64

konfigurierte CAD-Modell verwenden
I M[E|T] STANGENKOPF MIT AUSSENGEWINDE
Eine Alternative zum standardméBigen m A B c D EQ

Stangenkopf mit Innengewinde.
h genKop Y E 221 [M10x125| 38 | 19,00 | 246

28,0 | M16x1,5 | 48 | 19,00 | 246
381 | M-20x1,5| 48 | 32,00 | 37,6

50,8 M27x2 6,4 32,00 38,1
Abmessungen in Millimetern

AllA

5/ jciB . M

| | |

D)-

I ALC] AUSGLEICHSKUPPLUNG

STANGENENDE MIT INNENGEWINDE l STANGENKOPF MIT AUSSENGEWINDE
GEGENMUTTER E

Mg o e

| o

=Sz - il

i:c" LC— /" GEGENMUTTER A
D MET-OPTION

e (16 RADIALLAST e DAS RICHTSCHLOSS WIRD MIT
EINEM INNENGEWINDE GELIEFERT.
WIRD EIN AUSSENGEWINDE
L BEVORZUGT, MUSS DIE OPTION
Rl i tI:I] MET* HINZUGEFGT WERDEN.
L [ L J
[ arose [ B c | o | E|F Wird in Kombination mit dem AuBengewinde-Stangenkopf

und die Lebensdauer des Antriebs zu verldngern, indem eine

8,0 | Mi16x1,5 | 32,0 | 106,0 | 30,0 | 42,0 Belastung durch Winkel- oder Axialversatz vermieden wird.

100 | M2oxd5 | 42,0 | 1220 | 300 | 42,0 Nicht fiir Gabelbefestigungen oder Hatterung mit Drehzapfen
geeignet, da diese starr montiert werden mussen.

Wenn Sie ein AuBengewinde benéﬁen
bestellen Sie unbedingt auch den |E|
Stangenkopf mit AuBengewinde.

P':Q——%“Wﬂ

E 64 | M10x1.25 | 240 | 77.0 | 19.0 | 30,0 verwendet, um eine reibungslose Bewegung zu gewahrleisten

135 | M27x2,0 | 54,0 | 147,0 | 32,0 | 55,0
Abmessungen in Millimetern

Tolomatic 1-763-478-8000
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RS A HT M 0 NTAG Eo PTI 0 N EN 3D-CAD erhltlich unter tolomatic.com/CAD @ |

Zur Bestimmung der MaBe stets das
GROSSE: 24, 32, 50, 64

konfigurierte CAD-Modell verwenden
I [FI[Fllc] FRONTFLANSCHBEFESTIGUNG
Wird verwendet, A | BO C D E F | GO | H J

wenn eine m
Befestigung an der 3200| 72 | 6400 | 470 | 800 | 204 | 340 | 100 | -
Unterserte nicht 4500 | 92 | 90,00 | 650 | 1130|221 | 340 | 120 | -

maoglich ist, oder
63,00 | 12,2 | 126,00 | 97,0 | 153,0| 33,5 | 483 | 16,0 | —

wenn Bauteile fﬂr
Bodenstuitzen nicht 84,43 | 147 | 2032 | 1143 | 2286 | 37.6 | 61,0 | 20,3 | 88,9
Abmessungen in Millimetern

praktikabel sind. Flansch kann direkt
am Rahmen oder an einer Stirmwand

montiert werden. g
- C — B Siehe Seite 19 fiir
I [0 {Feae zusitzliche FFG-
: Montagecodes
D[ L) [Al 9
| o s
E
H_
_______ /
|
G [
_I """" 7/
FL

I M[P|2] BEFESTIGUNGSPLATTE

= ] Wird flir andere Befestigungen verwendet,
die nicht biindig montiert werden.
= D
[ Grose [ B C D ED ZEICHENERKLARUNG
% 120 | 780 | 620 | 254 | 67 A Kennzeichnet einen Hinweis von hoher
120 | 84,0 | 84,0 | 31,8 | 8,70 Wiohtigkeit
20,0 | 1461 [120,7 | 445 | 142 . S
31,8 | 146,1 [120,7 | 445 | 14,2 €3 Weist auf Inkompatibilitdt mit Option(en) oder
20,0 | 180,0 | 150,0 | 57,2 | 12,8 GroBe(n) hin.
Abmungen iﬁhfﬁimet‘eﬁn"’o 1500] 445 | 128 Notieren Sie sich diesen Artikel

Tolomatic 1-763-478-8000
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Zur Bestimmung der MaBe stets das

W konfigurierte CAD-Modell verwenden
' ) ) )

I [T|RIR] ZAPFENBEFESTIGUNG

Einsatz bei beengten
Platzverhaltnissen im
hinteren Bereich des
Antriebes und wenn das
Drehen um eine Achse
erforderlich ist.

RS A HT M 0 NTAG Eo PTI 0 N EN 3D-CAD erhaltlich unter tolomatic.com/CAD @

N
%
L]

F (LMI) F (RP)
ACME- KUGEL- | ROLLEN- [ ACME- KUGEL- ROLLEN-
B Co DO | E | MUTTER | MUTTER | GEWINDE [ MUTTER | MUTTER GEWINDE

75,7 | 11,96/1199 180 33 | 1134 1255 | 160,8 | 109,1 120,2 160,8
124,0| 1595/1598 | 250 (4,74] 153,8 1838 | 188,56 | 1435 173,5 188,5
150,71 19,95/1998 |300| 79| 1910 2144 | 2303 | 1813 206,7 230,3

181,9| 24,97/2499 4001 79| 261,3 323,6 261,3 261,3 323,6 261,3
Abmessungen in Millimetern

I BFIE RUCKFLANSCHBEFESTIGUNG

Metrisch

1=
]

1T

g Siehe Seite 20 fiir zusatzliche

/[' BFG-Befestigungscodes
D
|

Wird verwendet, wenn eine
Befestigung an der Unterseite
nicht mdglich ist, oder wenn
Bauteile flir Bodenstitzen nicht
praktikabel sind. Flansch kann
direkt am Rahmen oder an einer
Stirnwand montiert werden.

€ Nicht erhéltlich fiir LMI (linear)
Motormontage

A BO C D E F G

32,00 7,2 | 6400 | 47,0 | 80,0 | 9,40 -
4500| 92 | 90,00 | 650 | 113,0| 9,40 -

4500 | 92 |[101,60| 650 |120,7| 9,40 -
63,00 | 12,2 | 126,00 | 97,0 | 153,0 | 15,7 -
i 63,00 | 122 | 177,80 | 97,0 | 203,2 | 15,7 | 76,2

75,00 | 14,7 | 203,2 | 114,3 | 228,6 | 15,7 | 88,9
Abmessungen in Millimetern

5

mc

Tolomatic 1-763-478-8000
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RS A HT M 0 NTAG Eo PTI 0 N EN 3D-CAD erhltlich unter tolomatic.com/CAD @ |

Zur Bestimmung der MaBe stets das
GROSSE: 24, 32, 50, 64

konfigurierte CAD-Modell verwenden
I [PICI[S] OSENHALTERUNG UND [PICID] GABELBEFESTIGUNG

Wird verwendet, wenn der Antrieb einen
Versatz ausgleichen oder um eine Achse
schwenken muss, wenn freie Bewegung
auf der Riickseite des Antriebs
vorhanden ist.

€ Nicht erhaltlich fiir LMI (linear)

Wird verwendet, wenn der Antrieb einen
Versatz ausgleichen oder um eine Achse
schwenken muss, wenn freie Bewegung
auf der Riickseite des Antrigbs
vorhanden ist.

& Nicht erhaltlich fiir LMI (linear)

Motormontage Motormontage
RADIUS ol © ol O RADIUS
/ N .0 _ __9,@ _ __
@:ftc shifad Plsiel C
DNE D e O Ve N .
B F G B
N
 arose NG co D E F G ZEICHENERKLARUNG
22,00 | 12,00 | 10,03/10,00 | 200 | 50,2 | 25,80/25,60 | 26,12/ 26,01 A Kennzeichnet einen Hinweis von
27,00 | 15,00 | 12,03/12,00 | 260 | 655 | 31,80/31,60 | 32,12 /32,01 g‘erw'cm'gke't
Weist auf Inkompatibilitat mit
36,00 | 20,00 | 16,03/16,00 | 400 | 91,5 | 49,80/49,60 | 50,12 /50,01 Opton(en) oder Groge) fin
50,31 | 38,99 | 28,03/28,00 | 50,8 | 113,77 |39,90/39,80 | 40,10/ 40,00 % Notieren Sie sich diesen Artikel
Abmessungen in Millimetern

@ Siehe Seite 22 fiir zusétzliche PCS- und PCD-Montagecodes

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA HT M 0 NTAG EO PTI 0 N EN 3D-CAD erhiltiich unter tolomatic.com/CAD @

Zur Bestimmung der MaBe stets das
. konfigurierte CAD-Modell verwenden
GROSSE: 24, 32, 50, 64
I XIR OPTIONALE STABVERLANGERUNG

] Maximale Alle

Schrauben

mo_ _ _@ _________ _@ i E 609,6
{ :@ ) E 914,4
| 64 |

1219,2
1524

—A_
=
i A
L
I

Nur bei vertikalen Anwendungen kann die Lange der
Kolbenstange durch Angabe der Stangenverlangerungsoption
verlangert werden. Dadurch wird nicht der Arbeitshub erhoht,
sondern nur die Lange der Kolbenstange.

HINWEIS: Die XR-Abmessung im Konfigurator-String
(Verlangerung + Hub) sollte den maximalen Hub des
angegebenen Antriebs nicht (iberschreiten. Fiir Verlangerungen,
die groBer als die maximale Hublénge sina, wenaden Sie Sich
bitte an Tolomatic.

I (Z][1](2] SCHMIERNIPPEL-AUSRICHTUNG

Die Ausrichtung des Schmiernippels ist
nicht spezifiziert, es sei denn, der

0 0 ©) Bestellcode Z12 ist in der
P 0 Konfigurationszeichenfolge enthalten
BEFESTIGUNG-2==
SLOCHER
AM KOPF

Z12 SCHMIERNIPPEL-AUSRICHTUNG

Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA Elektrische Schubstangen-Antriebe

SCHALTER

Die RSA- und GSA-Produkte bieten eine groBe Auswahl an Sensoren. Es
stehen 12 Schalter zu Auswahl: Reed, Solid State PNP (Stromquelle) oder
Solid State NPN (Stromsenke); als SchlieBer oder Offner; mit freien Leitungen
oder Schnellsteckverbinder.

Diese Schatter, die Ublicherweise fir den Hubanschlag verwendet werden, ermdglichen
die Installation an beliebiger Stelle Uber die gesamte Antriebslange. Der innere Magnet
gehdrt zur Standardausstattung. Schalter kdnnen jederzeit im Feld installiert werden.

Schalter werden verwendet, um digitale Signale an SPS (speicherprogrammierbare
Steuerung), TTL, CMOS-Schaltung oder andere Steuergerate zu senden. Schalter

| verfligen Uber einen Verpolungsschutz. Solid state-Schnelltrennungsschalter-Kabel sind
abgeschirmt; der Schirm sollte am freien Leitungsende abgeschlossen werden.

Alle Schalter sind CE-zertifiziert und RoHS-konform. Schalter verfiigen Uber hellrote
oder gelbe LED-Signalanzeigen; Halbleiter-Schalter verfligen auch tber griine LED-
Stromanzeigen.

4]
£ =
. X £ s %
g 5 2 | P s_ | & £ g
L 3 S @25 S B X = S [
3 £2 =S = @ =2 g £ &
- D ; =1 © = c > T = E @
28| > S S | 5< g S E
0S| S ) oo ¥ »E ] 3 =
5 — Rot
BRI " A ° 5-240
SPST Uffner — ACIDC
IE IE QD* @ Tolomatic 81003082
REED **10,0 | 100mA —  |30Vmax.| —
5m — Gelb
N SPST 5-110
mE | oo SchlieBer AC/DC
5m PNP Griin Gelb
(Stromquelle)
QD* 011 Tolomatic. ® simos 10
— Y | 506/
bis 96
5m NPN Grln Rot 70°C
(Stromsenke) —
Festiir- Qp Olesi Sl 10-30 | .. 20 mA bei 0,05V
3,0 100mA 2,0V max.
per j VDC 24V max.
5m PNP Griin Gelb
(Stromquelle) —;
QD* | SchieBer
om NPN Griin Rot
(Stromsenke)
QD* Il g ) Tolomatic '/ stooss
*QD = Schnellsteckverhinder  GehAuseklassifizierung IEC 529 IP67 (NEMA 6) KABEL: Roboter-geeignet, 6lbestandige Polyurethan-Ummantelung, PVC-Isolierung

A “WARNUNG: Die Nennleistung (Watt = Spannung x Stromstarke) darf nicht tiberschritten werden. Es tritt eine dauerhafte Beschédigung des Sensors auf.

I SCHALTERINSTALLATION

Setzen Sie die Schalterhalterung in einen der vier Schiitze, die Uber die Ldnge des

Rohr (GSA) ein Ausschnitt befindet, der das Einsetzen der Halterung erméglicht. Setzen

\ extrudierten Rohres verlaufen. Beachten Sie, dass sich am Betatigungskopf (RSA) oder am

Sie den Schalter mit dem Wort ,Tolomatic“ nach oben ein und schieben Sie ihn unter die
Halterung. Positionieren Sie die Halterung mit dem Schalter genau an der gewtnschten
Stelle und verriegeln Sie sie dann mit den beiden Gewindestiften an der Halterung.

Tolomatic 1-763-478-8000
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SCHALTPLANE

RY * RK
REED  OFFNER

OFFNER

BRN

BLU o
ODER

BRN
O BELASTUNG
OFFNER BLU !
O

NY ¢ NK
REED e SCHLIESSER

BRN: +

WNODER

BLU .

SCHLIESSER

SCHLIESSER

TYTK
FESTKORPER  OFFNER ¢ PNP

BRN: +

BLK

O SIGNAL
BLU_ E ]

SCHLIESSER
PNP (STROM-
QUELLE)

PY « PK
FESTKORPER » SCHLIESSER  PNP

SCHLIESSER
PNP (STROM-
QUELLE)

SCHNELLTRENNUNG STECKERBELEGUNG
SCHWARZ

(SIGNAL) BLAU ()
BRAUN (+)@/

SCHNELLTRENNUNG BUCHSENBELEGUNG

SCHWARZ
(SIGNAL) BRAUN (+)
BLAU (-)

SCHALTER ABMESSUNGEN
[ [¥] - direkte Verbindung
ERKENNUNGSPUNKT
SOLID STATEX ERKENNUNGSPUNKT REED
Il i \Y
8,4 <>
160
21,1
- 5012 -
[J[K] - Schnelltrennungsschalter
B -~ M8x1
_ 38,2 \
EL]
% 3 )

an der Halterung befestigt.

d Mit dieser Schraube wird der Schalter

Mit dieser Schraube wird die Halterung

ACHTUNG: SCHALTERHARDWARE BEI DER
INSTALLATION NICHT ZU FEST ANZIEHEN.

am Antrieb befestigt.
< 347 >
Schnelltrennungskabel
- 32,1
M8x1 - -
24,1
~ H
K
i i
4—4—7
- 5000 >|

Abmessungen werden in Milimetern angezeigt

Tolomatic

RSA Elektrische Schubstangen-Antriebe

SCHALTER

KY ¢« KK
FESTKORPER © OFFNER © NPN

O
O SIGNAL

OFFNER
PNP (STROM-
QUELLE)

HY « HK
FESTKORPER e SCHLIESSER * NPN

BRN | +

SCHLIESSER [oesronc |

NPN (STROM- | BLK SIGNAL
SENKE)

BLU

—O0———e -

MONTAGE ABMESSUNGEN

12 1172 33
16 1196 29
24 1269
32 1332

1,5
50 | 47,5
64 | 586

1-763-478-8000
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Arbeitshlatt Bewerbungsdaten

VERWENDEN SIE DIE TOLOMATIC-SOFTWARE ,,ACTUATOR SIZING“ ZUR GROSSENBESTIMMUNG UND
AUSWAHL, DIE SIE ONLINE UNTER www.tolomatic.com finden, oder rufen Sie Tolomatic an unter
1-763-478-8000. Wir unterstiitzen Sie bei der Auswahl des richtigen Stellantriebs fir Ihre Aufgabe.

AUSRICHTUNG DES AKTUATORS
[J Horizontal [J Vertikal-Motor Ende oben J Abgewinkelt [J Vertikal - Motorende unten

A

Winkel a: Grad
ANFORDERUNGEN AN DEN AKTUATOR AKTUATOR UMGEBUNG
Hublinge: 0O Zoll [ mm Temperatur in der Umgebung:
Anzahl der Zyklen: O pro Minute [ pro Stunde Beschreibung der Umgebung des Aktuators und

Aktuator zum Halten Anforderungen an die Schutzart:

der Position: [ erforderlich [ nicht erforderlich
Wenn Halten erforderlich:

[J nach Bewegungsablauf [ bei Stromausfall

Motor: [ Drittanbieter-Motor [ Motor Tolomatic

BEWEGUNG UND KRAFTE

Ausfahren Einfahren
Verfahrweg U Zoll O mm Verfahrweg (] Zoll O mm
Verfahrzeit: Sekunden Verfahrzeit: Sekunden
Max. Geschwindigkeit: O Zolls O mm/s Max. Geschwindigkeit: O Zol/s O mm/s
Verweilzeit nach Ausfahren: Sekunden Verweilzeit nach Einfahren: Sekunden
Schubkraft
Schubkraft: Olbsr ON

Wirk-Richtung der Kraft: U] Einfahren [0 Ausfahren
Richtung der aufgebrachten Kraft: (1 Fx O F, [OF;
Zentrum der angewandten Kraft:

Dx: O Zoll O mm
Dv: O Zoll O mm
Dz: O Zoll O mm

Bewegungen zuordnen: [ Ausfahren [ Einfahren

tolomm ask
Technisc

Unterstiitzung vor

und n?chfdem Kauf

——— sizeit.tolomatic.com
fiir schnelle, genaue
Antriebsauswahl

Tolomatic 1-763-478-8000
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Ausgehend von der Anwendungshublénge, der gewlinschten

Zykluszeit, den Belastungen und Kréften werden die Bewe-
gungsprofildetails einschlieBlich der linearen Geschwindigkeit und des
Schubs in jedem seiner Segmente etabliert.

1 BEWEGUNGSPROFIL AUFBAUEN

Wenn seitliche (radiale) Belastungen vorhanden sind,

2ANTRIEBSART AUSWAHLEN
wéahlen Sie GSA.

WAHLEN

Ausgehend von den geforderten Geschwindigkeiten und
der Schubkraft wahlen Sie eine AntriebsgréBe und die Art und
Weise und Gewindesteigung des Spindelantriebs.

3AN_TRIEBSGRﬁSSE UND SCHRAUBENTYP

GEWINDES UBERPRUFEN

Uberpriifen Sie, ob die lineare Spitzengeschwindigkeit
nicht den Wert der kritischen Geschwindigkeit fiir die GréBe und
Steigung der ausgewahlten Spindel iibersteigt.

4 KRITISCHE GESCHWINIDIGKEIT DES

GEWINDES PRUFEN

Uberpriifen Sie, ob die Spitzenschubkraft nicht die kri-
tische Knickkraft fir die GroBe der ausgewéhlten Spindel (iber-
steigt.

5AXIALE KNICKSTARKE DES

DER ANWENDUNG MIT DER SPITZENKAPAZITAT
(SPITZENREGION) DES GEWAHLTEN ANTRIEBS
(ROLLENGEWINDE)

Wird ein Rollengewinde ausgewdhit, berechnen Sie den erforderli-
chen Spitzenschub und die Spitzengeschwindigkeit der Anwendung
und vergleichen Sie diese mit den Diagrammen. Die Auswahl muss
den Spitzenanforderungen der Anwendung genligen.

6VERGLEICHEN SIE DIE SPITZENPARAMETER

NACHSCHMIERINTERVALL BERECHNEN
(ROLLENGEWINDE)

Wird ein Rollengewinde ausgewéhlt, das empfohlene Ab-
schmierintervall berechnen. Die vollstdndigen Schmierinforma-
tionen flir RSA24, RSA32, RSA50 und RSA64 HT Option finden
Sie auf Seite RSA_30 und in den Teileblattern.

Die obigen Richtlinien dienen nur als Referenz. Verwenden
Sie die Tolomatic-Software im Internet zur GroBenbestim-
mung flir beste Ergebnisse.

Tolomatic

RSA Elektrische Schubstangen-Antriebe

Auswabhlrichtlinien

Wenn die Umgebungstemperatur der Anwendung auBer-

halb des zuldssigen Bereichs liegt [Rollengewinde: 10 °C
bis 50 °C, alle anderen 4 °C bis 54 °C, bitte Riicksprache mit
dem Werk halten. Beachten Sie, dass bei aggressiven Anwend-
ungen, bei denen Rollengewinde verwendet werden, die AuBen-
temperatur des Antriebsgehauses bis auf 82 °C ansteigen kann
und dass ein ausreichender Freiraum zur Vermeidung von Uber-
hitzung anderer Systemkomponenten eingehalten werden sollte.
9 Berechnen Sie die Gesamttragheit des Systems, die
Spitze und das RMS-Drehmoment, das vom Motor

bendtigt wird, um innere Reibung, duBere Krafte und Be-
schleunigung/Verzégerung der Last zu (iberwinden.

1 OEINEN MOTOR UND EINE STEUERUNG

8ANMERKUNGEN ZUR TEMPERATUR

ERMITTLUNG DES GESAMTDREHMOMENTS

AUSWAHLEN

Verwenden Sie den ermittelten Gesamtdrehmoment-
wert zur Auswahl eines Motors und eines Untersetzungsgerats
(falls erforderlich). Vergewissern Sie sich, dass der Spitzenwert
des Drehmoments unterhalb der Spitzendrehmomentkurve des
Motors liegt und dass der Wert des Dauerdrehmoments unter-
halb der Dauerdrehmomentkurve des Motors liegt. Uberpriifen
Sie die minimale Drehmomentspanne (15 %). Uberprtifen Sie die
Ubereinstimmung der Tragheit. Wahlen Sie eine Steuerung aus.

MOTORANTRIEBSKONF]|GURATION
1 1 UND SENSOREN AUSWAHLEN, FALLS
ERFORDERLICH.

Wahlen Sie die Inline- oder parallel-gegenldufige Motorkon-
figuration aus. Wahlen Sie Montage- und Stangenkopfoptionen.
Wahlen Sie die Positionssensoren aus (falls erforderlich). Die 12
Sensorenauswahl beinhaltet: Reed, Solid State PNP oder NPN;
alle als SchlieBer oder Offner; mit freien Leitungen oder Schnell-
trennungskupplungen.

MONTAGE- UND STANGENKOPFOPTIONEN
WAHLEN
Stangenkopfoptionen  umfassen:  CLV-Gabel-

stangenkopf, SRE Spharischer Gelenkstangenkopf, MET-
Stangenkopf mit  AuBengewinde, ALC-Ausrichtkupplung,
XR-Stangenverldngerung. Montageoptionen umfassen: TRN
Zapfenbefestigung, FFG Frontflanschbefestigung, MP2 Mon-
tageplatten, PCD Gabelbefestigung, PCS Osenhalterung, BFG
Riickflanschbefestigung.

f"\"_;\l/;_

sizeit.tolomatic.com

fiir eine schnelle und

genaue Auswahl der
Aktoren

tolomatic.com/ask
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RSA Elektrische Schubstangen-Antriebe

ERSATZTEILBESTELLUNG

I RSA ANTRIEBSBEFESTIGUNG-AUSTAUSCHKITS
Grde 12 16 24

Fur aIIe Motorbefesn ungen
Frg| Frontflansch- 1.4 07-9013

ginbau

Befestigu- [ 1107-9015
ngsplatte |1112.9014p1

Nur fiir RP-Motorbefestigung

BrG| Pio 1107

PCS 1107-9016

Osenhalterung
PCD 1107-9017

2150-9042| 11
2150-9043] 11

64-9022
64-9023

2164-9022(1164-9484
2164-9023] 1164-9375

2164-9484
2164-9375

2124-9032(1132-9022| 2132-9042  1150-9022

24-903311132-9023 | 2132-9043 | 1150-9023
QOption (nur fiir GroBe RSA12)

2-9013(2112-9013 ) 1124-9022
2-9014{2112-9014) 1124-9023 | 21
*Befestigungsplatte mit 23 Motorgestell oder YMH-

[«p]

2107-9013{ 111

2107-9015] 111
12-9014°

MP2

50-0022|2150-9042 ( 1164-9022 | 2164-9022 | 1164-9484| 2164-9484
50-0024 | 2150-9044| 1164-9024 | 2164-9024 1164-9344 | 2164-9344
50-9025|2150-9045 | 1164-9025 | 2164-9025 ) 1164-9345| 2164-9345

32-9022| 21
32-9024 |21
32-9020|21

32-9042| 11
32-9044| 11
32-9046| 11

24-9022| 21
24-9024 |21
24-9025|21

24-9032| 11
249034111
24-9035| 11

[<p)

2107-9014]1112-9025| 2112-9025 11
2107-9016{1107-9016] 2107-9016{ 11
2107-9017]1107-9017| 2107-9017 | 11

(Gabelbe-
festigung

I RSA STANGENKOPF-AUSTAUSCHKITS
US MODELLE

-- 24ST 24HT 3st 32HT 505T | S0HT | 64ST | 64HT

CLV Gabelkopf | 1107-9021 | 1112-9020 | 1124 50-9029 | 1150-9396 | 1150-9029 | 1164-9386
SRE| Sphaischer Gelenkstangenkopt | 1107-9020 S 0TS Ioao8 T 9307 940008 T2 9307 T03058 A0 9907 T203058 Her-amg
MET Mit Auengewinde | 1107-1073 | 1112-1058 | 1124-1057 | 1124-1815 | 1124-1057 | 1124-1815 | 1150-1057 | 1150-1815 | 1150-1057 | 1164-1035
ALC* Ausgleichskupplung [ 1107-1076 | 1112-1061 | 1124-0004 [ 1124-9004 | 1124-9004 1124-0004 [ 1150-9009 | 1150-9009 | 1150-9009 [ 1164-0385

METRISCHE MODELLE

GroBel 12 | 16 | 24ST | 24HT | 32ST | G32HT | 50ST | 50HT | 64ST | 64HT

CLY Gabelkopt | 2107-9021 | 2112-9020 | 2124-0039 | 2124-9396 | 2132-9049 | 2132-9396 | 2150-9049 | 2150-9396 | 2164-0029 | 2164-9386

S Sovaher Cobmnuenan 210700 21170010 o120 212000 7137048 12137030 71509048 | 2150007 7164008 21
1 w

ALC® Ausgleichskupplung | NA NA_ 1212410701 2132-1060 | 2132- 1060 | 21501060 2150-1060 | 216-1060 1 2164-1060

SRE
Mit AuBengewinde | 2107-1073 2-1058 | 2124-1067 | 2124-1815 | 2132- -1815 1 2150-105 50-1815 -1057 | 2164-1546
S *HINWEIS: Ausrichtkupplung ist mit Innengewinde, wenn AuBengewinde gewdinscht wird, bestellen Sie auch MET K.

1
1
1
1

NO(POINS
—~J|OO O

2
2
2
2
A =

keine Angabe

Normaler-
weise

I RSA- UND GSA- SCHALTER

Zum Bestellen des Schalterkits verwenden Sie den
Konfigurations-Code fiir den Schalter mit vorangestelltem
SW- und Antriebs-Code

BESPIEL: [SIMRISIA2/4 KK

K

‘ Gewindesteigung
5m (197 Zoll)
Schnellsteckverbinder
5m (197 Zoll)
Schnellsteckverbinder
5m (197 Zol)
Schnellsteckverbinder
5m (197 Zoll)
Schnellsteckverbinder

Code
[RI[Y]
[RIK]
N [¥]
N ]
[T ]
K] [¥]
K] ]

Offen Reed

Das Beispiel ist fir Solid State NPN, Offner-
Schalter mit Schnelltrennungskupplungen.
Jedes Schalterkit ist komplett mit Halterung,
Stellschraube, Schalter und passendem
(D-Kabel. Beachten Sie, dass die GroBe von
Halterung/Schalter tblich ist und flir alle
RSA-GroBen verwendet werden kann.

Geschlossen Reed

Solid
State PNP

GROSSE

ANTRIEB
SCHALTERCODE

Offen

Solid

Offen | syate NPN

A HINWEIS: Siehe Teilblatter, um Schalter an Antrieben zu
ersetzen, die vor dem 5.10.2010 hergestellt wurden.

B[]

5m (197 Zol)

Pl

Schnellsteckverbinder

Geschlossen

Solid
State PNP

=

5m (197 Zol)

Solid

Geschlossen

State NPN

H

Schnellsteckverbinder

RSA-Werkzeugsatz fiir

riickwartsparalleles Spannen ‘ 24ST ‘24HT/32aIIe ‘50 alle & 64 alle
Bestellung nach Tellenummer | 1124-9430 | 1132-0430 |  1150-9430

tolomatic.com/ask sizeit.tolomatic.com

Technische - fiir schnelle, genaue
Unterstutzun'ﬁ vor Antriebsauswal
und nachldem Kauf

Tolomatic

1-763-478-8000
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BESTELL-

ANTRIEB -

RSIA [ @@@ [SIKIBIE [2l[EIL] (S]] ()G (Rl

MODELL UND MONTAGE

RSA  Kolbenstangenantrieb,
Halterung in Zoll-MaBen

12, 16, 24, 32, 50, 64

MUTTER/GEWINDE

CODE-

GROSSE NUMMER

12

CODE

N=
o
=
=
NS
o
(&a]

BNL

16

BNL

24 BNL

M_ 10510

BNL | 02,05

M 05,10,20
04,0510
10

BNL [01,02,04
M 05,10,25
05,10
/ 10
BNL |02,04,53
05,10,20
H 02

05,10

32

N

50

64

mellvs]ive]lvslive] wellvsllov]ive] wellve]lve]llve] wellvslive]lvel(dp] we]lue)l(dp) we]lue](@p]
N )

HUBLANGE

SK____ Gewlinschte Hublange in
Dezimalzoll eingeben

SM{___ (Metrische Montage)
Gew(inschte Hubl&nge in
Millimetern eingeben

1 Die metrische Version bietet metrische Gewinde-
stangenende, Montage des Antriebs und PaBstiften
HINWEIS: Die Befestigungsgewinde des
Aktuators und die Montagebefestigungen
sind entweder Zoll oder metrisch. abhan-
gig von der angegebenen Hubldnge
SK=7oll Montage

SM=metrische Montage

MAX. HUB

i BN,BZ, SN | RN

GRUSSE mm mm
2 3048 [304.8

16 4572 1457.2
24 609.6  [609.6
32 9144 19144
50 12192 (914,48
64 | 15240 [914.48

§ RSA50 & RSA64 erweiterte Hublinge 48" (1219
mm) fiir Rollengewinde verfiigbar, kontaktieren
Sie Tolomatic fiir die Produktionszeit

OPTIONEN

AT
tolom‘gt_g.c_qm_lask
Technische

Unterstiitzung vor

und nachidem Kauf

NI HET B8 DHO0D
e, il

MOTOR MOUNTING

Lineare Motorflansch-Befestigung

LMI

RP1
Motorflansch-Befestigung

Ubersetzung 1:1, parallel-gegenlaufige

RPL1
RPR1

Ubersetzung 1:1, parallel-
gegenlaufige Motorflansch-

rechts siehe Seite 15 flir Details

Befestigung Motoranbau, links oder

RP2
Motorflansch-Befestigung

Ubersetzung 2:1, parallel-gegenlaufige

RPL2
RPR2

Ubersetzung 2:1, parallel-
gegenlaufige Motorflansch-

rechts siehe Seite 15 flir Details

Befestigung Motoranbau, links oder

€ Rp2 nicht in den GriBen 12 oder 16 verfiighar

RP RIEMENSPANNUNG
TEN Riemenspannwerkzeug
fiir RP-Motormontage

STANDARD ODER HOHES
DREHMOMENT

ST1 Standard RS-Antrigb
HT1* QOption mit hohem Drehmoment
*Motor mit Passfeder erforderlich

€ HT1 nicht in den GrdBen 12 oder 16 verfiighar
HINWEIS: Filr RN ist immer die HT1-Option erforderfich

TRR Zapfenbefestigung

€ Nicht erhéltiich in den GreiBen

12 oder 16 LMI (linear) Motormontage
SHINWEIS: Der Zaptenbefestiqung ist
nicht fiir die Nachrtistung vor Ort
erhéltlich, bitte kontaktieren Sie
Tolomatic fiir weitere Informationen.

Fiir alle Motorbefestigungen:
FFG  Frontflanscheinbau
FFGR  Frontflanscheinbau
90° gedreht (siehe S. 19)
MP2 Befestigungsplatten
(2 Stiick erforderlich)
Nur fiir RP-Motorbefestigung:
PCD Gabelbefestigung
PCDR Gabelbefestigung
90° gedreht (siehe S. 22)
Osenhalterung
Osenhalterung
90° gedreht (siehe S. 22)
Riickflanschbefestigung

PCS
PCSR

BFG

ZAPFENBEFESTIGUNG

ANTRIEBSBEFESTIGUNG

Nicht alle
aufgefiihrten
Kennnummern
sind mit
samtlichen
Optionen
kompatibel.
Wenden Sie
sich bei
Fragen an
Tolomatic.

STABVERLANGERUNG

XR Gewiinschte Stabverldngerung
in Zoll (SK) oder

Millimeter (SM)

(Dieselbe MaBeinheit wie Hublénge ist erforderlich)

A Nur fiir vertikale Anwendungen.

) HINWESS: Die XR-Abmessung Verldngerung
+ Hub sollte den maximalen Hub des
angegebenen Antriebs nicht tiberschreiten.
(Siehe Tabelle MAX. HUB) Fiir Verldangerungen,
die groBer als die maximale Hublénge sind,
wenden Sie sich bitte an Tolomatic.

Stangenkopr mit Innengewinde ist Standard
CLV Gabelstangenkopf
SRE  Sphérischer Gelenkstangenkopf
MET Stangenkopf mit AuBengewinde
ALC Ausgleichskupplung*
712 Schmiernippel an der 12-Uhr-

Position (siehe Seite 38)
E *HINWEIS: Ausrichtkupplung ist mit

Innengewinde, wenn AuBengewinde gewiinscht
wird, bestellen Sie auch MET

STANGENKOPF

Standardantrieb IP54

IP67 Basiseindringschutz
(nur RSA32, 50, 64)

LUB Schmiermittel, Lebensmittel/
Arzneimittel

SCHALTER

TYP

LOGIK
NORMALER-
WEISE
SCHNELL-
TRENNUNG
MENGE

GEWINDESTEIGUNG

LANGE DER

REED
SPST

PNP

NPN

Menge eingeben

SOLID STATE
=

PNP

Nach dem Code die gewlinschte

(Gesch-

NPN lossen | Ja

5 Meter

IHR GANZ PERSONLICHER MOTOR

YM___ Motorbefestigung fiir Motoren von anderen Herstellern (nicht Tolomatic). www.tolomatic.com

Bremsen an parallel gegenldufigen Motorbefestigungen kénnen das Zuriickdrehen der Spindel und Absinken der Last bei Bruch
des Zahnriemens — insbesondere bei vertikalem Einbau - nicht verhindern. Beachten Sie hierzu den Hinweis auf Seite RSA_15.

Tolomatic

1-763-478-8000
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Der Tolomatic Unterschied. Erwarten Sie mehr vom Marktfihrer:

~ -~
— [ 1 S
N N
g ~ 1
/ =\ . .
O )
INNOVATIVE SCHNELLE AKTUATOR DEIN MOTOR CAD TECHNISCHER
PRODUKTE LIEFERUNG GROSSENBERECHNUNG HIER BIBLIOTHEK SUPPORT
Ldsungen mit Auf Bestellung Dimensionierung Passen Sie lhren Herunterladen Holen Sie sich eine
Endurance gefertigt, mit und Auswahl Motor an kompatible ~ 2D- oder 3D-CAD- Antwort auf lhre
TechnologyS™ fiir konfigurierbaren elektrischer Montageplatten Dateien fir Frage oder fordern
anspruchsvolle Hublangen Stellantriebe mit mit Tolomatic- Tolomatic-Produkte. Sie eine virtuelle
Anwendungen. und flexiblen unserer Online- Aktuatoren an. Designberatung
Montageoptionen. Software. mit einem unserer

Ingenieure an.

ServoWeld® Antriebe .~ . Pneumatische Produkte
Elektrische Produkte ¥ J

= e . -~ ™ ’ .
e AL e I Y _ N -7 | UNTERNEHMEN
| QUALITATSSYSTEM
ZERTIFIZIERT VON DNV

=1S0 9001 =

EXCELLENCE IN MOTIO Zertifizierter Standort: Hamel, MN

Produkte zur Energieiibertragung

USA - Hauptquartier MEXIKO
Tolomatic Europe GmbH Tolomatic Inc. Centro de Servicio Tolomatic Automatisierungs-
Elisabethenstr. 20 3800 County Road 116 Parque Tecnoldgico Innovacion Produkte (Suzhou) Co. Ltd.
65428 Riisselsheim Hamel, MN 55340, USA Int. 23, Lateral Estatal 431, No. 60 Chuangye Street, Building 2
Deutschland Telefon: (763) 478-8000 Santiago de Querétaro, Hugiu District, SND Suzhou
Telefon: +49 6142 17604-0 Toll-Free: 1-800-328-2174 El Marqués, México, C.P. 76246 Jiangsu 215011 - PR. China
help@tolomatic.eu sales@tolomatic.com Telefon: +1 (763) 478-8000 Telefon: +86 (512) 6750-8506
www.tolomatic.com help@tolomatic.com Tolomatic_China@tolomatic.com

Alle Marken und Produktnamen sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen ihrer  behélt sich das Recht vor, Anderungen am Aufbau oder der Funktionsweise der hier
jeweiligen Eigentiimer. Die in diesem Dokument zusammengestellten Informationen gelten  beschriebenen Gerdte und der mit ihnen in Verbindung stehenden Bewegungsprodukte
zum Zeitpunkt der Drucklegung als genau. Tolomatic Gbernimmt keine Verantwortung  ohne vorherige Ankiindigung vorzunehmen. Die Informationen in diesem Dokument konnen
fir die Verwendung der Informationen oder fiir Fehler in diesem Dokument. Tolomatic  ohne Vorankindigung gedndert werden.

Die tuellen technischen Daten finden Sie auf www.tolomatic.com
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